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JOSAM’ L3s det har forst!

1 Las det har forst!

» Alla som arbetar med utrustningen ska kanna till systemet val och kunna arbeta i enlighet med
handboken.

» Folj séakerhetsanvisningarna och varningsetiketterna.

» Det ar systemagarens ansvar att omedelbart byta ut skadade sakerhetsanordningar som sakringar och
varningsetiketter.

OBSERVERA!

Indikationen FORSIKTIGHET varnar fér mindre fysiska skador eller skada pa utrustning.

VARNING FOR LASERSTRALNING!

Indikationen LASERSTRALNING varnar for eventuella dgonskador pa grund av
laserstralning.

P> >

VALTRISK!

Vindbyar nér enheten flyttas.

OBS!

Observationsuppmaningar, anvandningstips eller ytterligare information.

Detta Indikerar en fysisk knapp.
typsnitt
Detta Indikerar betoning, emfas.
typsnitt
[Detta Indikerar en programvaruknapp
typsnitt]
4 Operat6rsmanual T176 12501 —Rev B —sv-SE




EG-forsakran om dverensstimmelse JOSAM’

2 EG-forsakran om overensstammelse
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JOSAM:® Systembeskrivning

3

Systembeskrivning

3.1 Systemfunktioner

.

JOSAM cam-aligner-systemet ar framtaget for hjulinstallning och ramkontroll av nyttofordon.

JOSAM cam-aligner-systemet mojliggér matning av total toe, individuell toe, axelférskjutning, snedstall-
ning, camber, caster, KPI, kurvvinkeldifferens, maximala svangvinklar och mittlage for styrvaxel.

JOSAM cam-aligner-systemet mojliggoér dynamisk matning av toe och camber med fordonet i kérlage.
Inget lyft av axlar med hjulkompensering krdvs under den har matningen.

JOSAM cam-aligner-systemet mojliggdr hjulkompensering av falgar och hjuladaptrar, vilket &r nédvan-
digt vid matning av caster, KPI och svangvinklar.

JOSAM cam-aligner-systemet mojliggdr snabb och tillforlitig matning pa alla typer av nyttofordon.

JOSAM cam-aligner-systemet anvander tradlés kommunikationsteknik vid éverféringen av information
mellan kamerasensorerna och datorn.

JOSAM ACC/AICC-radarinstallningssystemet ar avsett som ett komplement till JOSAM cam-aligner-hju-
linstallningssystemet for att mojliggdra justering av ACC/AICC-enheter pa nyttofordon.

JOSAM ACC/AICC-radarinstallningssystemet ar fullstandigt integrerat med JOSAM cam-aligner-hjulin-
stallningssystemet, och matningarna gors av kamerasensorer. Formgivningen av sjalva ACC/AICC-ra-
darenheten innebar emellertid att de uppmatta vardena i vissa fall maste avlasas manuellt fran
systemets matskalor och féras in i systemets programvara.

Car-O-Liner Group AB ansvarar inte for forluster, skador eller andra effekter — ekonomiska, manskliga eller
andra — som uppstar till foljd av att utrustningen inte anvands enligt vad som uttryckligen anges i det har
dokumentet.
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Tekniska data

JOSAM®

4 Tekniska data

Mattekniska specifikationer

Funktion Noggrannhet Matomrade

Total Toe < 0,4 mm/m £40mm/m

Individuell toe <0,2 mm/m £40mm/m

Camber (hjullutning) < 3 minuter +6°

Caster (axellutning) +20°

KPI (Spindelbultslutning) 1 20°

Maximalt hjulutslag 65°
Kameraspecifikationer

Drifttid med fulladdade batterier 16 timmar

Laddningsenhetens driftspanning

100-240V, 50-60 Hz

Drifttemperatur

-5° till +40° Celsius

Radarinstéallning (ACC/AICC)

Lasermodul (vaglangd) 635nm
Driftspanning DC3eller5V
Driftstrdm <50 mA

Uteffekt 1mw
Drifttemperatur -10° till +40° Celsius

Skalfaktor for AZOF ELOF-skalor

ELOF

AZOF

AZOF ELOF-skalans varden visar vinkelns grader (°). Nar skalan placeras
1 meter framfor fordonet representerar varje smal linje 0.1°.

AZOF = Azimutforskjutning
Horisontellt fel/horisontell justering
ELOF = Hojdforskjutning

Vertikalt fel/vertikal justering

Fordonstillverkare/-modell och AZOF ELOF-skaltyp.

Det finns olika skalor for olika lastbilsmarken.

Laserskala for ACC

CA 1051

AZOF ELOF

TC-219

Fordonstillverkare/-modell och AZOF ELOF-skaltyp

Scania Typ 1
Volvo Typ 2
MAN Typ 4

T 176 12501 — Rev B —sv-SE
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JOSAM®

Tekniska data

Kommunikationsmodul CA1009/72009 & CA1009 A/75642

CA1009/72009

CA1009 A/75642

Typ av anordning (sandare/mot-
tagare/sandare-mottagare)

Sandare-mottagare

Sandare-mottagare

Frekvensintervall

2,401 GHz - 2,495 GHz

2,406 GHz - 2,475 GHz

Lagfrekvens 2,401 MHz 2,406 MHz
Hogfrekvens 2,495 MHz 2,475 MHz
Bandbredd 2,400 KHz 2,400 KHz
Maximal uteffekt e.i.r.p. 63 mW 63 mW
Moduleringsstandard 802,11 802,11
8 Operatdrsmanual T176 12501 — Rev B —sv-SE




Komponentbeskrivning JOSAM’

5 Komponentbeskrivning

Kamerasensor CA1010 A/B

Kamerasensorn ar en robust hdgprecisionssensor som
ar speciellt konstruerad for att mata vinklar och av-
stand i forhallande till en reflekterande maltavia. Den
har ett taligt hélje med skyddande gummibekladda
kanter.

Kamerans lins och den integrerade blixten skyddas av
hardat frontglas. Kamerasensorn har en infrardd (IR)
blixt som skickar ut korta IR-ljuspulser nagra ganger
per sekund. Nar ljuset traffar en reflekterande maltavia
reflekteras ljuset tillbaka till kameralinsen. Linsen har
ett IR-filter som bara slépper igenom IR-ljus.

Resultatet ar en bild med en reflekterande maltavla av-
bildad mot en svart bakgrund. Kameran fungerar bade
i fullstandigt moérker och i solsken eftersom den enbart
anvander ljuset fran IR-blixten.

Bilden analyseras av en mikroprocessor i kamerasensorn och informationen skickas till datorn via tradlos
kommunikation. Datorn slutfér berdkningarna och ger de tre vinklarna a (alfa), B (beta) och camber saval
som avstandet till maltavian som resultat. Dessa parametrar anvands sedan av datorns programvara for
att berakna hjulvinklarna.

Kameran har tre elektroniska inklinometrar och ett gyroskop. Signalerna fran dessa sensorer kombineras
med data fran kameran och ger ett mycket kraftfullt verktyg for hjulinstalining. Gyroskopet anvands for att
forlanga vinkelomradet och hantera maximala svangvinklar for styrbara axlar. Elektroniska inklinometrar
anvands for att berakna camber, caster och KPI direkt pa sjélva hjulet.

Kamerasensorn drivs av ett inbyggt batteri och batterierna laddas varje gang kameran placeras i laddnings-
vaggan. Batteritiden ar > 16 timmar beroende pa hur systemet anvands. Kameran har ett vilolage dar den
endast forbrukar 15 % av strommen. | vilolaget ar den tradiésa anslutningen fortfarande aktiv, men sjalva
kameradelen ar avstangd. Programvaran i datorn vaxlar automatiskt kameran fran vilolage till driftiage efter
behov.

Typmarkering

Pa kamerans baksida sitter ett klisterméarke med
enhetens radionummer och serienummer.

T176 12501 —Rev B —sv-SE Operatérsmanual 9



JOSAM’ Komponentbeskrivning

Inklinometer CA1007 A, inklinometersats CA ANGLE K A

Inklinometerenheten anvands for att kompensera
effekterna av golvlutning och skillnader i dackstorlek

A . och dacktryck under matningen. Inklinometern éver-
o 3 vakar inte bara axelns horisontella position, utan
P ﬂ : aven axelns lutningsvinkel medan framaxeln lyfts.
&l Detta gor det mdjligt fér mekanikern att mata korrek-

ta caster- och KPI-varden i upplyft position utan att
behdva nivellera fordonet eller axeln. Om inklinome-
tern anvands vid matning under rullning évervakar
den axelns horisontella position medan fordonet
rors ett halvt hjulvarv. Pa detta satt kan cambervar-
den med hég noggrannhet uppnas aven pa ett
ojamnt golv.

&

Kompatibilitet mellan kamera, inklinometer och kommunikationsmodul

Tradldsa enheter ur olika generationer ar inte kompatibla med varandra. For att identifiera vilken genera-
tion en tradlos enhet tillhor, se dess markplat.

pn72010  RevA ) Markplat Generation 1.
(p) 345678 ce
S s/n: 0123456 )
(p/n15640 Rev A O\ E_n rr_1érkp_!ét f('jr_genergtion 2 ar markerad med en
ring i det évre hogra hornet.
((!)) 345678 En markplat fér generation 3 &r markerad med en
s/n: 0123456 CGJ punkt i det vre hégra hornet.

Reflekterande maltavlor

De reflekterande maéltaviorna ar markorer som ka-
merasensorn anvander for att bestdmma vinklar och
avstand. Dessa maltavior méaste héllas rena for att
uppratthalla hég matnoggrannhet och lang livslangd
pa systemet. Rengéringsrekommendationer finns i
kapitlet 8 "Forbereda hjulinstallning, sida 22

Det finns tva typer av reflekterande maltavlor: stan-
dard och uppgraderade.

Hall markéren ren genom att inte vidrora reflexytorna pa vardera sida av den vid hantering.

e o
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Komponentbeskrivning JOSAVI

Standard Uppgraderade
TC-233-10 TC-216-10
TC-233-20 TC-216-20
TC-233-30 TC-216-30
TC-233-40 TC-216-40

Kommunikationsenhet CA1009 A

N ; i Kommunikationsenheten ansluts till en dator och
(/ ) &l JOmAN far strém via en USB-kabel. Den méjliggér for ka-
Vo N

meran att kommunicera med datorns programvara.

Hjuladaptern anvands till att montera kameror pa
fordonets hjul. Hjuladaptern ar konstruerad enligt
en stativprincip for att mojliggéra basta mojliga
noggrannhet vid matning och passar till aluminium-
saval som stalfalgar i storlekarna 12-22,5 tum.

kan foérlanga hjuladaptern till 25.5”. Det behdvs tre

j < st. CA1034 per hjuladapter.

Magnethjuladapter CA1006

7 /‘ Forlangningsben for spindelhjuladapter CA1000,

Magnethjuladapter fér aluminiumfalgar. Hjuladap-
tern anvands till att montera kamerorna pa fordo-
nets hjul. Hjuladaptrarna passar till aluminium-
saval som stalfalgar i storlekarna 12" — 22.5”.

T176 12501 — Rev B —sv-SE Operatérsmanual 11



JOSAM Komponentbeskrivning

Universell hjuladapter AM10C

Universell hjuladapter som anvands till att montera
kameror pa fordonets hjul. Passar falgar av storlek
16" — 24",

Sjalvcentrerande matlinjaler CA1004

Matlinjalerna fungerar enligt en sjalvcentrerande
princip. Nar motlinjalerna ar monterade pa ett for-
don bestammer de chassits mittlinje, vilken ar stan-
dardreferensen i ett kamerasystem for
hjulinstallning.

Lagfriktionsplattor AM268 A

Lagfriktionsplattorna anvands for att eliminera frik-
tion mellan golv och dack nar toe justeras. Varje
platta tal en vikt pa upp till sex ton.

Vridplatta med lagfriktionsplatta JT295 A

Vridplattan med Iagfriktionsplatta anvands for att
eliminera friktion mellan golv och dack vid méatning
av max. hjulutslag och castersvang pa golvet. For
att kompensera for plattornas héjd under matning
av caster, KPI och vridvinkel anvands traplattor for
héjdkompensering (se nedan) for bakaxeln.

Varje platta tal en vikt pa upp till sex ton.

12 Operatérsmanual T176 12501 —Rev B —sv-SE



Komponentbeskrivning

JOSAM®

Plattor for héjdkompensation

Referensblock TC-416

Framre adaptrar

Ratthallare

Anvands i kombination med antifriktionsplatta for
att kompensera hojden for fordonets 6vriga axlar.

Referensblocken anvands for att positionera kame-
rorna korrekt nar en matning av typen multipel rull-
ning utfors.

De framre adaptrarna monteras pa den framre de-
len av fordonet, normalt sett i dragkroken, for att
stotta de sjalvcentrerande matlinjalerna. Det finns
flera olika typer av frontadaptrar, anpassade for oli-
ka fordonsmodeller.

Anvands for att lasa ratten med hjulen pekandes
rakt framat.

T176 12501 — Rev B —sv-SE
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JOSAIWF Komponentbeskrivning

5.1 ACC/AICC utrustning for radarinstallning

Stativ for radarmatning CA1005

JOSAM stativ fér radarmatning CA1005 ar basen-
heten till ACC/AICC-radarmatningssystemet. Det

anvands ocksa for kalibrering av LGS-sensorn pa
MAN fordon, se 5.2 Utrustning for ADAS-kalibrer-
ing, sida 15.

Kameramarkor, asymmetrisk TC-217-50

Kameramarkérerna TC-217-50 monteras pa kame-
rasensorerna och hjalper till att justera stangen pa
radarstallningen parallellt med bakaxeln.

Parallellitetsmaltavla TC-229

Parallellitetsmaltavlan TC-229 sakerstaller att sta-
gen pa radarstallningen bibehaller samma position
under hela matsekvensen.

Wabco-adaptern anvands till att mata och justera
ACC/AICC-radarenheter utan integrerad spegel.

14 Operat6rsmanual T176 12501 —Rev B —sv-SE



Komponentbeskrivning

JOSAM®

Laserenhet CA1050

AZOF/ELOF-skalor TC-219

Laserenheten CA1050 bestar av en klass 2-laser
som drivs av fyra AA-standardbatterier och monte-
ras i ett skyddande hoélje. En varningsetikett och en
informationsetikett (se nedan) sitter pa laserenhe-
tens hdlje. Viktig information om sakerhet nar en
klass 2-laserprodukt anvands finns i avsnittet 13.4
"Viktig sakerhetsinformation”, sida 74.

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
=1m CW650nm

AZOF ELOF-skalorna satts fast pa laserenheten
CA1050 och anvands for att aviasa ACC/AICC-en-
hetens installningsvarden. Olika skalor anvands till
olika lastbilsmarken, se 4 "Tekniska data", sida 7.

5.2 Utrustning for ADAS-kalibrering

Stallning for ADAS-kalibrering

Stallningen bestar av en eller tva optiska maltavior som anvands for statisk kalibrering av fordonets radar-
och kamerasensorer. Statisk kalibrering innebar att fordonet kalibreras medan det star pa verkstaden, till
skillnad fran en kalibrering under korning (dynamisk). Stallningen anvands tillsammans med kamerasenso-
rerna CA1010 A for att stalla in och positionera maltaviorna vid korrekt avstand och héjd. Kalibrering gors
darefter med hjalp av fordonstillverkarens elektroniska serviceanordning och procedurer.

Kalibreringsstallningen finns i tva versioner:

AM1874B for fordon ur Volvokoncernen, med enkel brada
AM1874 for fordon ur Volvokoncernen, med dubbelt brada

AM1884 for fordon fran Iveco

AM1874B

AM1874

AM1884

T176 12501 — Rev B —sv-SE
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JOSAIWF Komponentbeskrivning

LGS kalibreringsutrustning for MAN

Tilldggsutrustning som anvands tillsammans med
stallning CA1005 vid kalibrering av LGS-sensorn
pa MAN-fordon.

Sidoradarverktyg

Specialverktyg som anvands for att kalibrera sido-
radarns riktning, kops fran MAN.

16 Operatdrsmanual T176 12501 — Rev B —sv-SE



Matreferenser JOSAM°

6 Matreferenser

Definitioner av méatreferenserna som namns i den har anvandarhandboken.

6.1 Ramereferens

I
el : | A |
I
L
0
I
I
I Metoden fér ramreferens ar standardreferens for
: JOSAM camaligner-system. Chassits mittlinje fast-
I stélls av de centrerande maétlinjalerna som hangs
I framtill och baktill pa ramkonstruktionen eller
: karossen.
I
I
== : [ |
I

6.2 Axelreferens

I
el : - el
I
L
0
I
I
I Metoden for axelreferens anvander en linje som ar
I vinkelrat mot fordonets bakaxel, dvs. alla frontaxlar
: beraknas i relation till bakaxelns snedstallning. Re-
I ferensaxelns snedstallning mats med hjalp av refe-
: rensen for chassits mittlinje enligt beskrivning ovan.
I
I
== : ol
I
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JOSAM’ Programvaruinstéllningar

7  Programvaruinstallningar

Denna manual beskriver endast avsnitt som &r specifika fé6r cam-aligner-programmet. F6r allménna install-
ningar hénvisas till manualen till Homebase 4.

Klicka pa [Settings] for att 6ppna programmets installningar. Innan systemet anvands for forsta gangen

maste du konfigurera programinstaliningarna.
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Programvaruinstéllningar JOSAM’

7.1 Kommunikation

Det tradlosa systemet maste konfigureras innan det blir fullt fungerande fore det anvands for forsta gangen.
For att gora det maste man forst sékerstalla att kameror och inklinometer far strom, och darefter ga till fliken
Kommunikation. Programmet foérsker automatiskt kdnna av kameror och inklinometer.

Kontrollera noga att avkanda radionummer fér kamera och inklinometer stammer éverens med de enheter
du vill anvanda.

Om radionumren ar felaktiga eller 000000:

Tryck pa knappen [Search for units] och folj anvisningarna.
<

Search for units

Om fler &n ett Cam-aligner-system anvands i samma verkstad maste systemen delas upp pa olika kanaler.

For att byta kanal ska man forst sakerstalla att korrekta kameror och in-
klinometer ar inkopplade och darefter trycka pa knappen [Channel] och
folja instruktionerna.

T176 12501 — Rev B —sv-SE Operatérsmanual 19



JOSAM’ Programvaruinstéllningar

7.2 Utrustning

Fliken Utrustning anvands for att tala om for programvaran vilken utrustning som finns tillganglig pa verk-
staden. Programvaran anvander denna information for att besluta vilka funktioner som ska aktiveras.

ADAS kalibreringsstativ for Stativ for ACC/LDWS-
N | Volvokoncernen (dubbel radarkalibrering
., brada) FLS/LPOS
i -
8

ADAS-kalibreringsstativ for

g MAN

ADAS-kalibreringsstativ for
Volvokoncernen (enkel
brada) FLS/LPOS och FLC/
FLR

ADAS-kalibreringsstativ for
Iveco

Sidoradarverktyg

T
PERTY. 22

Kom ihag att uppdatera dessa installningar nar det skett forandringar i verkstadens tillgangliga
utrustning.

o o
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Programvaruinstéllningar JOSAM’

7.3 Arbetsflode

Programmet anvénder hégerstyrt fordon som standard
Om detta valjs kommer standardmodeller vara utrustade med hdgerstyrning och programmet anvander ho-
gerstyrning som standard nar nya fordonsdefinitioner skapas.

Visa checklista innan varje ny order
Om detta valjs kommer en checklista med paminnelser att visas i flodet med den nya ordern.

Visa Cross Camber & Cross Caster
Om detta valjs kommer Cross Camber & Cross Caster att berdknas och presenteras.

Forskjutning synlig
Om detta valjs kommer programmet att mata och visa axeln kopplad till ramférskjutningen pa skarmen och
pa den utskrivna rapporten.

Anvind inklinometer
Om detta valjs kommer programmet att férsdéka anvanda Inklinometern i alla relevanta matningar. Observe-
ra att inklinometern maste kopplas och placeras i enlighet med anvisningarna.

Anvand Rulla tillbaka

Om detta valjs adderas en bakatrullning till Fleraxelruliningen. Denna procedur ar avsedd att rulla bak for-
donet till samma position som innan matningen startade. (Till exempel sa att det hamnar pa vridplattorna
nar matningen har gjorts).

Typ av matning - styrsniacka
Valjer hur programvaran beraknar styrsnackans varde.

» Ensidig innebar att styrsndckans varde kommer att motsvara toe pa den sida styrsnackan ar placerad.

» Dubbelsidig innebar att styrsnackans varde kommer att vara en kombination av vanster och héger toe.
(Oberoende av var styrsnackan ar placerad)

Hjulkompenseringslage
Valjer vilken typ av hjulkompenseringslage som kommer finnas tillgangligt. 10.1 Se "Hjulkompensering",
sida 33.

* Normalt hjulkompenseringslage (standard). Denna metod kraver fler OK-bekraftelser pa kameran och
paminner om de féregadende systemen Josam truckaligner | & II.

» Kilassiskt hjulkompenseringslage Denna metod kraver farre OK-bekraftelser p& kameran och paminner
om Josam laser AM-systemet och de féregaende Truckcam-systemen.

Toe/Camber efter hjulkompensering
Om detta valjs blir proceduren for Toe/Camber efter hjulkompensering tillganglig. Aktiverad som standard.

Toe/Camber rullning
Om detta valjs blir rullningsproceduren fér Toe/Camber tillganglig. Aktiverad som standard.
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JOSAM’ Forberedelser infor hjulinstéllning

8 Forberedelser infor hjulinstallning

Innan du pabdrjar matningen maste féljande férberedelser genomforas.
» Fordonet ska vara parkerat sa rakt som majligt.
» Maltavlan ska vara vand mot fordonets framsida. Montera hjuladaptern pa hjulen.

» Montera kamerorna pa hjuladaptrarnas referensaxel. Montera matlinjalerna framtill och baktill pa
fordonet.

» Kontrollera att alla viktiga delar, som bultar och bussningar, inte har alltfér mycket spel.

° Spel paverkar hjulpositioner och matningar.

1

» Kontrollera dacktryck, dackstorlek och pumpa dacken till angivet tryck.

» Kontrollera att golvet eller underlaget som du mater pa ar relativt plant. Kompensera i annat fall sddana
effekter med hjalp av inklinometerenheten.
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Forberedelser infér hjulinstéllning JOSAM°

8.1 Montera en sjalvcentrerande matlinjal

Placera matlinjalshangarna symmetriskt pa matlinjalen.

° En symmetrisk placering ar absolut nédvandig for att de uppmatta vardena ska bli
] korrekta.

Montera de sjalvcentrerande matlinjalerna sa kvadratiskt som majligt (enligt ditt Sgonmatt) pa
chassit, en framtill och den andra baktill.

Se till att matlinjalerna ar nivellerade genom att kontrollera det integrerade vattenpasset och justera
matlinjalerna vid behov.

Det finns flera olika produkter som gor det enklare att montera matlinjalerna pa fordonet, t.ex. stot-
fangarhallare och chassiférlangare. Se tillbehorslistan pa produktbladet eller kontakta din lokala
aterforsaljare om du vill ha mer information.

Placera de reflekterande maltavlorna pa méatlinjalerna.

° Hall maltavlorna rena genom att inte vidrora reflexytorna pa vardera sida av dem vid
] hantering.
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JOSAM’ Forberedelser infor hjulinstéllning

4.
Kontrollera placeringssymbolerna pa maltavliorna for att sékerstalla att de ar korrekt placerade.

5.
Kontrollera att positioneringsskruvarna pa matlinjalerna ar i samma positioneringshal for alla mat-
linjalsstralar nar de anvands med matlinjalen CA1004 och maltaviorna TC-233.

6.
Kontrollera att positioneringsskruven pa matlinjalen ar i samma positioneringshal fér alla fyra mal-
tavlor nar de anvands med matlinjalen JT120 A och maltavlorna TC-216.
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Forberedelser infér hjulinstéllning JOSAM’

8.2 Montera matlinjaler nar axel/axlar mats
pa en ‘dolly’
Placera hangarna symmetriskt pa matlinjalen enligt beskrivningen ovan.

Montera dragstangsadaptern i dragéglan. Montera den framre matlinjalen genom att placera matlinjals-
hangarna i ratt position pa dragstangens adapterstang.

Montera en métlinjal i axelramens bakre ande (*dollyn”).
Placera de fyra reflekterande maltaviorna i sina korrekta positioner enligt beskrivningen ovan.

Kontrollera att den framre matlinjalen ar vinkelrat mot dragstangen enligt ditt 5gonmatt.
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JOSAM’ Forberedelser infor hjulinstéllning

8.3 Montera hjuladaptrar

Hjuladaptrarna passar till aluminium- saval som stalfalgar i storlekarna 14—22,5 tum. Om férlangningsben
CA1034 anvands passar hjuladaptern for storlek 25.5”

Du monterar dem genom att fasta krokarna i anden av hjuladapterbenen pé falgens insida eller mellan falg
och dack, beroende pa falgmodellen, och vrid vredet pa sidan av hjuladaptern for att fasta den. For latta
nyttofordon som skapbilar, transportbilar osv. anvander du det mindre benet med kroken pa hjuladaptern
och placera den mellan falg och déack.

c Observera
Fara: For att undvika matfel ska man se till att alltid anvanda samma typ av hjuladapter
och gripkrokar/magneter pa bada sidor av en axel. Se ocksa till att fasta hjuladaptrarna till
falgen pa samma satt pa vanster och hoger sida pa vardera axel.

Risk: Matfel

Hur man undviker det: Anvand alltid samma typ av hjuladapter och gripkrokar/magneter pa bada
sidor av en axel. Fast hjuladaptrarna till falgen pa samma satt pa vanster och hoger sida pa var-
dera axel.

8.4 Montera referensblock pa hjuladaptrar

Lossa atdragningsskruvarna pa referensblocket TC-
416 med en 4 mm insexnyckel.

Satt in referensblocket sa langt som majligt pa hjula-
dapterns axel. Se till att referensblocket passar 6ver
hjuladapterns mutter (se bilden).

Dra at skruvarna pa referensblocket tills blocket sitter
tatt mot hjuladapterns axel och inte rors.
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Forberedelser infér hjulinstéllning JOSAM’

8.5 Montera inklinometerenhet

Ta ut inklinometern ur laddningsvaggan TC-395. Montera inklinometerenheten CA1007 i inklinometer-
stdngen CA1065 genom att fora in enheten i stdngens spar och dra at skruvarna for att klamma fast enhe-
ten pa stangen. Josam-klistermarkena pa inklinometern och inklinometerstangen ska vara vanda at
samma hall (mot fordonets front).

° Innan den monterade inklinometerenheten och stdngen anvands med matprogramvaran maste
] de kalibreras med programvarans integrerade inklinometerkalibrering. Se "Kalibrera inklinome-
ter" pa sidan 134.
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JOSAM: Skapa en arbetsorder

9 Skapa en arbetsorder

For att komma at menyn for ny order, klicka pa [New order]

Listan 6ver insticksprogram kan variera beroende pa installationen.

i

Valj [Wheel alignment] MAZEEELNES
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Skapa en arbetsorder JOSAM’

9.1 Valjfordonstyp

Valj en fordonstyp fran den 6vre menyn (Lastbil, Trailer, Semitrailer, Buss, Skapbil eller Transportbil). Klicka
pa onskad fordonsdefinition.

Om 6nskad definition inte existerar kan du skapa en ny genom att trycka pa [New]

Se manualen till Homebase 4, avsnittet Definitioner, for detaljerade instruktioner.

Select reference type:

Frame \ 4
Axle

Valj dnskad referenstyp, Ram (standard) eller Axel. Se 6 "Matreferenser”, sida 17 fér detaljerade
instruktioner.

Klicka pa[Next] for att fortsatta.

Klicka pa [Back] for att ga tillbaka till fonstret for val av definition.
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JOSAM: Skapa en arbetsorder

Ange VIN (chassinummer) eller fordonets registreringsnummer. En tidigare anvand VIN-kod kan ocksa val-
jas ur listan.

Skriv in eller valj kund och anstalld. Lagg till kommentarer vid behov.

Klicka pa [Save and start measure]

Programmet gar vidare till Cam-alignerns huvudfénster.

Klicka pa [Back] for att aterga till fonstret for val av fordon.
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Mitning JOSAM'

10 Matning

Came-alignerns huvudfonster
Came-alignerns huvudfénster ar startpunkten for alla moment. Det kan visas som tva separata vyer: Alla

axelvérden och Alla fordonsvérden.

Alla axelvarden

Visar uppmatta varden for en axel at gangen. Valj en axel ur listan till vanster. Den valda axeln markeras
med en ljusbla ruta. Nar axeln har matts visas matresultaten till héger.

Alla fordonsvarden

Visar uppmatta varden for alla axlar. Klicka pa en axel for att valja den. Den valda axeln markeras darefter
med blatt.

Menyalternativ som finns tillgdngliga i Cam-alignerns huvudfénster:
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JOSAM: Mitning

All values axle

All values
vehicle

© 0

@ @
Run Out Normal

Toe/Camber After
Run Out

Toe/Camber Roll

=)

Maximum turn
caster/KPI

Floor
Reference

o

Align articulated
vehicle

Aterga till startmenyn

Vaxla till att visa Alla axelvarden

Vaxla till att visa Alla fordonsvarden

Utfor hjulkompensering

Mat toe och camber efter hjulkompensering

Mat toe och camber genom rullning (en axel per rulining)

Mat caster, KPI, kurvvinkeldifferens och max. hjulutslag (visas om styraxel har

valts)

Mat golvreferensen som anvands vid matning av caster, KPI, kurvvinkeldifferens
och max. hjulutslag

Justering av total toe, individuell toe, camber, caster och styrsnackans position

Visa ytterligare menyalternativ

Stall in ledade fordon innan matning och justering
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Miitning JOSAM®

Gor en matning av multipla axlar med rullning

Multi Axle Roll

- Kamerakalibrering
Q’

Camera
calibration

ADAS-kalibrering

Justera twinsteer

%

Adjust Twin
Steer

10.1 Hjulkompensering

| syfte att kompensera hjuladaptern med avseende pa skevhet i hjulfalgar och/eller sjalva hjuladaptern gar
det att utféra en hjulkompensering med programvaran. Den har funktionen ger operatéren mdjlighet att ju-
stera de tva vreden pa hjuladaptern for att kompensera for ovanndmnda skevhet. Observera att ett av vre-
den har en vit flack for att det ska vara enklare att skilja dem at.

e Vi rekommenderar att man utfor hjulkompensering pa styraxlarna, sarskilt nar det finns mer an
] en styraxel pa fordonet, dvs. fordon med dubbel styrning (twinsteer).

Det finns tva metoder for hjulkompensering i Cam-aligner-systemet.

A. Normal (Standard)
Denna metod kraver fler OK-bekraftelser pa kameran och paminner om de féregaende systemen Jo-
sam truckaligner | & 11

B. Klassisk
Denna metod kraver farre OK-bekraftelser pa kameran och paminner om Josam laser AM-systemet
och de féregdende Truckcam-systemen. Denna kompensationsmetod &r en férenklad version av Nor-
mal kompensation, och finns inte beskrivet i detalj har. Folj instruktionerna i programvaran.

Standardinstalld metod kan andras i fonstret [Settings]

Klicka pa [Run Out Normal] eller [Run Out Classic] i den nedre menyn.

Folj stegen som beskrivs i hjalptexterna i den vita rutan pa datorskarmen.

T176 12501 — Rev B — sv-SE Operatérsmanual 33



JOSAM:® Métning

Run Out Normal (Standard)

Lyft axeln s3 att det blir frigang mellan hjulen och marken. Hjulen ska kunna rotera fritt.

Satt fast hjuladaptern och rotera hjulet sa att det vita vredet pekar rakt

2. uppat.
3. | Montera fast kameran nar den pekar rakt uppat.

Rotera hjulet sa att kameran ar riktad mot markoren langst bort.
4,

Tryck pa [OK]-knappen pa kamerorna.

E3
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Matning

5. | Rotera hjulet s att det vita vredet pekar rakt uppat.

6. | Vrid kameran sa att den pekar rakt ned.

Rotera hjulet sa att kameran ar riktad mot markéren langst bort.

(2]

Tryck pa [OK]-knappen pa kamerorna.
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JOSAM:® Mitning

Justera till noll genom att vrida det vita vredet och tryck sedan pa [OK]-knappen pa kamerorna.

?

9. | Rotera kameran sa att den pekar rakt uppat.

s727

Rotera hjulet sa att kameran ar riktad mot markéren langst bort.

s731

10.

2]

Tryck pa [OK]-knappen pa kamerorna.
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Matning

JOSAM®

11.

Justera till noll med det svarta vredet. Tryck pa [OK]-knappen pa kameran.

12.

Vrid kameran sa att den pekar rakt uppat.

?

13.

Rotera hjulet sa att kameran ar riktad mot markéren langst bort.

Tryck pa [OK]-knappen pa kameran.

3

T176 12501 — Rev B —sv-SE

Operatérsmanual 37



JOSAM: Mitning

14.

Hjulkompenseringen ar klar!

Tryck pa [OK ] pa kameran for att utféra hjulkompensering pa nasta

15. hjul, eller tryck pa[Back] i den nedre menyn for att pabdrja matningen.

Om hjulkompenseringen ligger inom toleransen ser du ett gront bockmarke tillsammans med avvikelsen
mellan svart och vitt vred som pa bilden ovan. Hjuladaptern ar nu kompenserad for eventuell skevhet i fal-
gen och/eller hjuladaptern. Hjuladapterns spindel &r nu, bildligt sett, en férldngning av axeln.

Om hjulkompenseringen ligger utanfor toleransen visas ett rott kryss.
Upprepa hjulkompenseringen for det har hjulet.

1.5

')'Q
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Métning JOSAM'

10.2 Toe / Camber

Toe och camber kan matas med tva metoder:
« Efter hjulkompensering: Lyft fordonet och kompensera skevhet i hjuladaptern och hjuladapterns falgar.

* Rullning: Rulla fordonet ett halvt hjulvarv framat. Nar du mater med rullningsmetoden kompenserar pro-
gramvaran falgarnas och hjuladaptrarnas skevhet. Toe, camber, snedstallning och parallellitet mats un-
der ett enda férfarande och pa alla axlar samtidigt. Se 10.3 "Toe & Camber — rullning av en axel", sida
42

Procedur vid matning av toe/camber efter hjulkompensering

-
Klicka pa [Toe/Camber after runout ] e o Ot

Nar du ska méata en framaxel ombeds du av programvaran att placera styrsnackan i mittlaget.

Kontrollera att styraxeln sanks ner pa antifriktionsplattor innan arbetet pabdrjas.

Klicka pa knappen [Next] i den hégra nedre delen av skarmen for att bekrafta att du har stallt in styrsnack-

an mekaniskt i mittlége.
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JOSAM:® Métning

Folj anvisningarna som ges i hjalptextrutan och animationerna.

Denna instruktion galler bada fordonets sidor. Starta pa sidan med styrsnackan:

Rikta kameran horisontellt mot den narmaste markéren och tryck pa OK -knappen pa kameran.

Rikta samma kamera horisontellt mot markéren langst bort. Tryck pa OK-knappen pa kameran.

3. | Upprepa samma forfarande pa den motsatta sidan for att slutféra matningen.
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Miitning JOSAM®

De uppmaétta vardena for toe och camber, samt i forekommande fall for axelférskjutning och styrva-
xelns mittlage, visas pa datorskarmen. Du kan vélja att lagra vardena fore eller efter justeringen.
Om en specifikation anvands indikerar programvaran huruvida de uppmatta vardena ligger inom
(gron farg) eller utanfor (rod farg) specifikationen.

=

Save before
adjustment

Spara fore justering

o

nge after
adjustment Spara efter justering

©

Back Ga tillbaka utan att spara

Nar man har valt hur man vill ga vidare atergar programmet till Cam-alignerns huvudfénster. Alla
uppmatta varden visas pa mataxeln.
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JOSAM:® Métning

10.3 Toe & Camber - rullning av en axel

Nar du mater med rullningsmetoden kompenserar programvaran falgarnas och hjuladaptrarnas skevhet
automatiskt och mater hjulvinklar som toe, camber, snedstallining och parallellitet under ett enda férfarande,
och for en eller flera axlar samtidigt.

Innan matningen paborjas ska du montera en ratthallare mellan ratten och vindrutan eller stolpe

ik

A Fara: Var forsiktig nar du monterar ratthallaren mot vindrutan.

Risk: Det kan uppsta skada pa vindrutan

Hur man undviker det: Var forsiktig nar du monterar ratthallaren mot vindrutan.

1. | Klicka pa [Toe/camber roll] i Cam-alignerns huvudfénster.

Nar du ska mata en framaxel ombeds du av programvaran att placera styrsnackan i mittlaget.
Klicka pa knappen [Next] i den hogra nedre delen av skarmen for att be- @
krafta att du har stallt in styrsnackan mekaniskt i mittlage. —
3. | Folj anvisningarna som ges i hjalptextrutan och animationerna.

Pa bada sidorna av fordonet, med start pa styrsnackans sida, gor du
féljande:
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Mitning JOSAM’

Rikta kameran relativt horisontellt mot markéren langst bort och tryck pa OK-knappen pa kameran.

Rikta samma kamera relativt horisontellt mot markéren i narheten. Tryck pa OK-knappen pa
kameran.

6. | Upprepa samma férfarande pa den motsatta sidan.
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JOSAM: Mitning

Mat genom att langsamt rulla fordonet ett halv hjulvarv i korriktningen tills de uppmatta vardena for
hjulvinklarna visas pa skarmen.

De uppmatta vardena fér toe och camber, samt i forekommande fall for axelférskjutning och styrva-
xelns mittlage, visas pa datorskdrmen. Du kan valja att lagra vardena fore eller efter justeringen.
Om en specifikation anvands indikerar programvaran huruvida de uppmatta vardena ligger inom
(gron farg) eller utanfor (rod farg) specifikationen.

Fortsatt genom att valja nagot av foljande:

E[I Spara fore justering
Save before
adjustment

m Spara efter justering
Save after
adjustment

@ Ga tillbaka utan att spara

Back

Nar man har sparat atergar programmet till Cam-alignerns huvudfonster. Alla uppmatta varden visas pa
mataxeln.
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Métning JOSAM'

10.4 Toe & Camber — fleraxelrullning

Metoden med fleraxelrullning anvands framst pa multipla drivaxlar eller stela axlar, eller for diagnostik. Me-
toden kraver minst fyra hjuladaptrar som alla har TC-416-referensblock. Fér information om hur referens-
blocken monteras pa hjuladaptrarna, se 8.3 “Montera hjuladaptrar”, sida 26.

o Kontrollera att kamerorna och referensblocken ar forsedda med pilklistermarken och referen-
] sklistermarken fran satsen med pilklistermarken (16776).

Innan matningen paborjas ska du montera en ratthallare mellan ratten och vindrutan eller stolpe
A.

o o

A Fara: Var forsiktig ndar du monterar ratthallaren mot vindrutan.
Risk: Det kan uppsta skada pa vindrutan

Hur man undviker det: Var forsiktig nar du monterar ratthallaren mot vindrutan.
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JOSAM: Mitning

Klicka pa [Multi axle roll] i Cam-alignerns huvudfonster.

Select the axles you wish to measure.

. Then press “Continue” .

SEIEREN R

4
-4
00
-

Valj vilka axlar som ska rulla samtidigt genom att valja axlarna pa skarmen. Vi rekommenderar att
du forser alla hjul med hjuladaptrar och méater hela fordonet under en rullning. Om du valt alternati-
vet "mat styrsnackans mittlage” under konfigurationen maste du placera styrsnackan i mittlage fére
méatningen.

° Kontrollera att styrsnackan ar i korrekt mekaniskt mittlage.

1

Om "Anvand Rulla tillbaka” har valts pa sidan Arbetsfléde, se 7.3 Arbetsflode, sida 271, kommer en
tillbakarullning att 1dggas till matningen. Nedanstadende steg genomfors:
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Miitning JOSAM®

Rikta kameran mot den hogra framre markdren. Tryck pa OK

Rulla fordonet 180 bakat tills skarmen blir gron.

ningarna som ges i hjalptextrutan och animationerna.

Follow the instructions below, on each wheel:
1.Mount cameras with arrow point to the vehicle.
2.Aim the camera to the front marker, Press OK.
3_Aim the camera to the rear marker, Press OK.
4_Place the camera with the reference surface to the reference

- block, Press OK.

a8

) g
S

==~

©

Back

[N[o]o[a]e]n]=]

Pabdrja matningen pa den foérsta axeln, pa sidan motsatt styrsnackans position, genom féljande
steg:

Sakerstall att klistermarkenas pilar som ar monterade pa kamerorna pekar mot fordonet. Folj anvis-

7. | Rikta kameran mot den framre markdren och klicka pa OK.

8. | Rikta kameran mot den bakre markdéren och klicka pa OK.
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9.
Placera kameran sa att kamerans referensyta traffar referensblockets yta.
il Rell vehicle 180 degrees until i
screen turns green
1]
12|
13]
14|
5]
o]
10. 7]

©

Back

Genomfér proceduren pa alla hjulen pa ena sidan med den férsta kameran. Genomfor darefter pro-
ceduren med hjalp av den andra kameran pa andra sidan, sa att du avslutar vid framhjulet pa sidan
med styrsnackan. Lamna kameran i den senaste positionen eftersom det ar referensen for rulining
180°.

11. | Rulla langsamt fordonet ett halv hjulvarv i kérriktningen tills ruliningsvardets bakgrund blir grén.

Upprepa sedan matproceduren i motsatt riktning med start pa styrsnackans sida pa framaxeln ge-
nom féljande tre steg:

12. ].

13. | Rikta kameran mot den framre markéren och klicka pa OK.

Flytta tillbaka kameran i sparet innan du utfér en matning.

14. | Rikta kameran mot den bakre markéren och klicka pa OK.
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Matning

JOSAM®

Follow the instructions below, on each wheel:
1.Mount cameras with arrow point to the vehicle.
2.Aim the camera to the front marker, Press OK.
3.Aim the camera to the rear marker, Press OK.
4.Place the camera with the reference surface to the reference

block, Press OK.

inom (gron farg) eller utanfor (roéd farg) specifikationen.

ih v F = S N o |
lE ._| 0 o +0.0 +0.0 +00 [ig E
4
- 0 [} +0.0 +00 +00 o +00 5
=4 ‘ 7l
15. S
". ," 0 o 0.0 +0.0 +00 ig +0.0 +0.0 l
';v- .‘ 0 ] 0.0 +0.0 +0.0 - +0.0 +0.0 0.0
Save before Save after
adjustment adjustment
Placera kameran sa att referensytan traffar referensblockets yta. Tryck OK.
De uppmatta vardena visas pa datorskarmen. Du kan vélja att lagra vardena fore eller efter juster-
16. | ingen. Om en specifikation anvands indikerar programvaran huruvida de uppmatta vardena ligger

Fortsatt genom att valja nagot av foljande:

=

Save before
adjustment

Spara fore justering

=

Save after
adjustment

Spara efter justering

©

Back

Ga tillbaka utan att spara

Nar man har valt atergar programmet till Cam-alignerns huvudfénster. Alla uppmatta varden visas pa

maéataxeln.
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10.5 Golvreferens

Med en inklinometerenhet i kombination med en caster/KPIl-métning

* Sakerstall att inklinometern ar kalibrerad till inklinometerstangen, se 20.2 Kalibrera inklinometer
] sida 157

Genom att anvanda inklinometern kan man slippa kompensera baktill.
Inklinometern dvervakar axelns vinkelférandringar och kompenserar det uppmatta vardet i enlighet darmed.

Innan man lyfter eller rullar upp pa vridplattorna maste man géra en referensmatning.

1. | Klicka fran den nedre menyn pa [Floor reference]
Reference

2.
Montera eller hang inklinometern pa den axel som ska matas, med hjalp av hangadaptrarna.
° Lysdioderna och OK-knappen pa inklinometern ska alltid vara vanda framat i
] korriktningen!
3.

Klicka pa [Take Value] eller tryck pa OK-knappen pa inklinometerenheten. @
Programvaran sparar axelns vinkel i koérlage.
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Nar golvreferensvardet har sparats, klicka pa [Back] for att komma tillbaka @
till Cam-alignerns huvudfonster. b
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10.6 Caster / KPI/ Max. hjulutslag, kurvvinkeldifferens

Caster och KPI kan matas pa tva satt, antingen med fordonet upplyft eller med fordonet placerat pa vrid-
plattor. Oberoende av vilken metod som anvénds ska fordonets bakre hdjd kompenseras, antingen genom
att lyftas till samma hojd eller genom att man kompenserar for vridplattornas hdjd. Detta ar for att fa realis-
tiska varden for caster och KPI i markfrigangen.

° For basta resultat i upplyft position, kontrollera att axeln ar nivellerad.

1

Anviandning av vridplattor och plattor for héjdkompensation

Nar man anvander vridplattor med lagfriktionsplattor,
ska bakaxelns héjd kompenseras med hjalp av
kompensationsplattor.

Anvéndning av inklinometer

Genom att anvanda inklinometerenheten med en golvreferensmétning (10.5 “Golvreferens”, sida 50), blir
kompensering i bakanden 6verflédig eftersom inklinometern méater vinkelférandringen fran golvpositionen
till den upplyfta positionen eller positionen pa vridplattorna.

Nar man anvander inklinometer 6évervakar den axelns vinkelférandringar och kompenserar det uppmatta
vardet i enlighet dadrmed.

° For att fa korrekta matresultat ska du utféra en golvreferensmatning foljt av en hjulkompensering
] av hjuladaptrarna innan du utfér den har matningen. Se10.5 Golvreferens sida 50 och 10.1 Hjul-
kompensering sida 33.

Métning

Klicka pa [Maximum turn / caster / KPI] i Cam-alignerns huvudfonster. %

1. | Gor foljande pa bada sidorna av fordonet med start pa motsatt sida fran i
styrvaxeln: S

Rikta kameran relativt horisontellt mot den framre markdren och tryck pa OK-knappen pa kameran.
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Rikta kameran relativt horisontellt mot den bakre markdren och tryck pd OK-knappen pa kameran.

4. | Upprepa samma férfarande pa den motsatta sidan for att slutféra matningen.

Stig in i férarsatet och bromsa.

Vrid jamnt till fullt rattutslag at vanster och vanta tills du ser det grona ljuset i den svarta rutan ovan-
for hjulet pa datorskarmen.
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JOSAM:® Métning

Vrid jamnt till fullt rattutslag at hoger och vanta tills du ser det grona ljuset i den svarta rutan ovanfor
hjulet pa datorskarmen.

Vrid tillbaka ratten till rakt framlaget tills vardena visas pa datorskarmen.

54 Operatérsmanual T 176 12501 —Rev B —sv-SE



Miitning JOSAM®

Measurement successful

Press "Save before adj.” or "Save after adj.” in the top menu to
store
the values or press "Back” to continue without saving -

TETT
- ok e

[eo] ~[o]en] & [e]r] -]

+0°00' +0°00' 407

Save after
adjustment

De uppmaétta vardena visas pa datorskarmen.

Du kan valja att lagra vardena fore eller efter justeringen. Om en specifikation anvands indikerar
programvaran huruvida de uppmatta vardena ligger inom (gron farg) eller utanfor (réd farg)
specifikationen.

Fortsatt genom att valja nagot av foljande:

E[I Spara fore justering
Save before
adjustment

H Spara efter justering
Save after

adjustment

@ Ga tillbaka utan att spara

Back

Nar man har sparat atergar programmet till Cam-alignerns huvudfonster. Alla uppmatta varden visas pa
mataxeln.
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11 Rikta fordon

Rikta fordon ar en hjalpfunktion for att rikta in tva sektioner av ett delat fordon. Férfarandet utférs innan du
fortsatter med vanliga matningar och justeringar.

° Fordon som lampar sig for funktionen “rikta fordon” har minst en styrbar axel baktill, dvs. bakom
] ledpunkten. Axeln maste styras fran fordonets framre del.
Exempel:

» En dragbils- och slapkombination dar pahangsvagnen har en eller flera styrbara axlar som ar kopplade
till det femte hjulet (kallas ibland “citytrailer”).

» Vanlig dragbils- och sldpkombination.

» Ledbussar med enbart fasta axlar baktill ska alltid matas som tva separata fordon: en dragbil och ett
slap.

&
1. | Tryck fran Cam-alignerns huvudfonster pa [Align articulated vehicle] u

Align articulated
vehicle

Borja genom att vélja en referensaxel.

» Dragbilens drivaxel (A), och forsatt sedan till 11.1 “Anvanda dragbilens drivaxel som referens”,
sida 57

eller

» Slapets stela axel (B), och forsatt sedan till11.2 “Anvanda slapets stela axel som referens”, sida
59
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Rikta fordon JOSAM°

11.1 Anvanda dragbilens drivaxel som referens

1. Mount frame gauge on the tractor unit.
2. Aim camera to the front target.

Press OK

«O»

[o]o]»[w]n]~]

T
e

-
el ey

T
-

Back

Montera matlinjalen pa dragbilen och placera hjuladaptern med kameran pa dragbilens huvuddri-
vaxel. Utfér en "hjulkompensering" pa hjuladaptern, se kapitel 10.1 "Hjulkompensering"., sida 33

Folj anvisningarna som ges i hjalptexten och animationerna.

2. | Rikta kameran horisontellt mot den framre markoren och tryck pa OK-knappen pa kameran.

Rikta kameran horisontellt mot den bakre markoéren och tryck pa OK-knappen pa kameran.

4. | Flytta den bakre matlinjalen till slapets &nde, enligt bilden ovan.
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Move truck until parallelism between truck and trailer is zero.
(AT A
Press OK
1
mm/m i
13
4
== 5|
m 6
5. o
Sakerstall att kameran fortfarande ar riktad mot den bakre markéren och tryck sedan pa OK-knap-
pen pa kameran.
6 Samtidigt som du ser till att kameran hela tiden ar riktad mot den bakre markoren rullar du dragbi-
" | len framat tills stapeldiagrammet for parallellitet pa datorskarmen visar noll.
7.
Tryck pa OK-knappen pa kameran.
Riktning av fordonets delar ar slutférd, och dragbilen och slapet ar nu parallella.
Klicka pa [Back] for att komma tillbaka till Cam-alignerns huvudfonster.
8. o Nar fordonet har riktats, kér en hjulkompensation pa alla hjul innan =
] du mater toe och camber.
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11.2 Anvanda slapets stela axel som referens

Montera matlinjalerna pa slépet och placera hjuladaptern med kameran pa dragbilens forsta stela
axel. Utfor en hjulkompensering pa hjuladaptern, se 10.1 "Hjulkompensering", sida 33.

2. | Rikta kameran rakt mot den bakre markdren och tryck p4 OK-knappen pa kameran.

3. | Rikta kameran rakt mot den framre markdren och tryck pa OK-knappen pa kameran.

4. | Flytta den framre matlinjalen till dragbilens front, enligt bilden ovan.

Sakerstall att kameran fortfarande ar riktad mot den framre markéren och tryck pa OK-knappen pa

5. kameran.
Move truck until parallelism between truck and trailer is zero.
(A (HRAgai
Press OK

1]

mm/m l

3

4

= 5|

6. " 6]

Back

Samtidigt som du ser till att kameran hela tiden ar riktad mot den framre markdren rullar du dragbi-
len framat tills stapeldiagrammet for parallellitet pa datorskarmen visar noll.
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7.
Tryck pa OK-knappen pa kameran.
Riktning av fordonets delar ar slutford, och dragbilen och sléapet ar nu parallella.
Klicka pa [Back] for att komma tillbaka till Cam-alignerns huvudfonster.
8. o Nar fordonet har riktats, kor en hjulkompensation pa alla hjul innan =
] du méater toe och camber.
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12 Justera

Nar diagnostiska matningar visar att en justering behovs kan du vélja att justera nagon av nedanstaende
parametrar med hjalp av programvarans funktion Justera:

« individuell toe och total toe, se 12.1 “Justera toe, camber, snedstallning”, sida 61
« camber, se 12.1 “Justera toe, camber, snedstalining”, sida 61

* snedstallning, se 12.1 “Justera toe, camber, snedstallning”, sida 61

» parallellitet, se 12.2 “Justera parallellitet”, sida 65

» caster, se 12.3 “Justera caster (styraxlar)”, sida 66

* maximalt hjulutslag, se 12.4 “Justera max. hjulutslag”, sida 68

» fordon med dubbel styrning, se12.5 “Justera twinsteer”, sida 70

12.1 Justera toe, camber, snedstallning

° Fonstret for justering av toe och camber ar inte tillgangligt férran en matning av toe/camber har
] genomforts.

For att skriva in justering av toe och camber, tryck pa [Adjust] i Cam-alignerns huvudfénster.
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Rikta kamerorna mot markdrerna langst bort.

Vil [Relative]

eller [Absolute] matmetod.

pd o

Absolut metod:

Visar alltid de faktiska vardena.

Anvandaren maste "manuellt” kompensera for andringar som beror pa uppstottning

2. etc.
» Denna metod &r bara tillganglig om en matning av toe/camber efter hjulkompenser-
ing har genomforts.
Relativ metod:
» Startar alltid med de senast uppmatta vardena, oberoende av stdttning etc.
* Ger mojlighet att justera till 6nskat varde.
» Fordonet ska inte stéttas eller flyttas efter att du paborjat en relativ justering.
* Denna metod ar alltid tillganglig.
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Relative method:
LSRR il 1at 10 eyl TR
When ready press “Save after adj.” to store the results
oor press “Back” to continue without saving.

[ ] S0 +0.0 +5.0 -1.0 +0.5 +2.0 [ #5.0 +0.0 5.0
wn [ I 1 ]A I 1 - [ i T ;\ I 1
L&}
+2.0 +0.0 -2.0
n Il
Left Toe(mm/m) Total Toe(mm/m) Right Toe(mm/m)
+0"30" +0°07 015" +20 +0.5 -1.0 -0"15' +0°07T +0"30
A~ A~ A
°00’ 2.0 0°00’
+(0 -2 +
Left Camber Out of square Right Camber

Alla varden méats kontinuerligt och presenteras pa skarmen.

Grona siffror betyder att det uppmatta vardet ligger inom gransvardena i fordonets definition.
Rdda siffror betyder att det uppmatta vardet ligger utanfér gransvardena i fordonets definition.
Svarta siffror betyder att det inte finns nagra gransvarden att jamféra mot.

Om inga farger syns betyder det att inga gransvarden lagts till i fordonsdefinitionen.

Indikatorfaltet visar det uppmaétta vardet i relation till T —
gransvardena. A
3.

Om mer an tva stela axlar mats kan en parallel-

lismvy valjas. /
Om du klickar pa[Adjust 3D] visas en 3D-repre- oo

sentation av axeln med realtidsvarden.

4. | Justera till de 6nskade vardena.
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Justera

Klicka pa [Back] for att stdnga utan att spara.

Klicka pa [Save after adjustment] for att lagra
matresultaten.

Save after
adjustment

Programmet atergar darefter till Cam-alignerns huvudfénster. Alla uppmatta varden visas pa mataxeln.
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12.2 Justera parallellitet

Se 12.1 “Justera toe, camber, snedstallning”, sida 61
1. | Folj stegen for att Justera toe, camber, snedstalining och klicka sedan pa

[Parallelism] .

i Relative method: | |
““”M [T Adjust to desired value ||| T

When ready press “Save after adj.” to store the results
or press "Back" to continue without saving.

Lo | S50 00 50 -1.0 +0.5 +20 50 o 50 E"
Nl L 1 — 1
nN

£20 +0.0 -2.0

Left Toe(mm/m) Total Toe(mm/m) Right Toe(mm/m)
+2.0 +0.5 1.0 +0.0 +0.4 +0.9 +15
2 . i - > = = L o —= 1
-2.0 +0.3
Out of square(mm/m) Parallellism{mm/m)

Justera till de bnskade vardena.

3. | Klicka pa [Back] for att stdnga.

4. | Klicka pa [Save after adjustment] for att lagra matresultaten.

Save after
adjustment
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12.3 Justera caster (styraxlar)

° Fonstret for att justera Caster kommer inte att vara tillgangligt férran en matning av Toe/Camber
] och Max. hjulutslag/caster/KPI har genomforts.

1 For att skriva in en justering av caster, tryck pa [Caster] i Cam-alignerns Q
" | huvudfénster. et

Rikta kamerorna mot markérerna langst bort.

Tryck pa [Relative] for att starta justering (Absolut justering av Camber f
stdds €j). -

i

Bromsa.
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Alla varden mats kontinuerligt och presenteras pa skarmen.

5. | Justera till de 6nskade vardena.
Klicka antingen pa [Back] for att stanga utan att spara,

eller klicka pa [Save after adjustment] for att spara matresultaten och [
Sta nga . Save after

adjustment

Programmet atergar darefter till Cam-alignerns huvudfénster. Alla uppmatta varden visas pa mataxeln.
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12.4 Justera max. hjulutslag

° Fonstret for att justera max. hjulutslag kommer inte att vara tillgangligt forrén en matning av Max.
] hjulutslag/caster/KPI har genomforts.

For att skriva in en justering av max. hjulutslag, tryck pa [Adjust Max Turn] >
i Cam-alignerns huvudfonster. At

Tum

Rikta kamerorna mot de bakre markorerna.

3. | Tryck pa [Next].
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Pa skarmen visas realtidsvarden under justeringen i 15 sekunder, varefter du maste aterga till
+-10° av rakt framlage for att uppdatera vinkelkalibreringsdatan. Nar du har atergatt till +-10° av
rakt framlage, och markorerna ses genom kamerorna, roterar du hjulen igen om du vill ateruppta
justeringarna.

Nar 5 sekunder aterstar blir klockan gul. Nar 15 sekunder har gatt, vilket anges av att tidsindikatorn
blir réd, forsvinner realtidsvardena fran skarmen.

5 Nar justeringarna har fullféljts, klicka pa [Back] for att ga tillbaka till Cam-ali-
:E3

gnerns huvudfdnster.

Eftersom inga matvarden lagras, maste Max. Hjulutslag matas igen efter justeringen. Se 10.6
Caster / KPI / Max. hjulutslag, kurvvinkeldifferens sida 52

e o
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12.5 Justera twinsteer

° Fonstret for justering av twinsteer (dubbel styrning) kommer inte att vara tillgangligt forran en
] méatning av Toe/Camber har genomférts pa den primara styraxeln och twinsteer-axeln.

o Mat och justera toe pa bada axlarna och styrvaxeln innan du justerar twinsteer.

1

Det finns tva metoder for att stélla in twinsteer:

Relativ
Efter toe/camber rullning, se 10.3 "Toe & Camber — rullning av en axel", sida 42

Absolut
Efter hjulkompensering. Vi rekommenderar denna metod. Se 10.2 "Procedur vid matning av toe/camber ef-
ter hjulkompensering", sida 39.

° Vi rekommenderar att man hissar upp bada axlarna och anvéander den Absoluta justeringsmeto-
] den vid justering av twinsteer.

Programvaran anpassas efter den valda metoden.

For att skriva in justering av twinsteer maste du valja en icke primar styraxel i Cam-alignerns huvudfénster.
Om den primara styraxeln valjs kommer ikonen Justera twinsteer inte att visas.

=
[
At Twin

Tryck darefter pa [Adjust Twinsteer]

1.

Rikta kameran mot framaxelns styrsida pa den framre markéren.

Rikta kameran mot bakaxelns styrsida pa den bakre markéren.

Tryck pa [Relative]
2.

eller [Absolute] matmetod.
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Vrid ratten tills faltet blir gront. Q

s A

Justera draglanken, samtidigt som ratten halls centrerad, tills faltet blir grént.

Klicka antingen pa [Back] for att stdnga utan att spara, @
5.

eller klicka pa [Save after adjustment] for att spara matresultaten och se- -

dan stanga. Seveane

Programmet atergar darefter till Cam-alignerns huvudfénster. Alla uppmatta varden visas pa mataxeln.

Vid justering av twinsteer ska man bdérja med att ju-
stera total toe (A), styrsnackans position (B), total
toe (C) och draglanken mellan de tva styraxlarna
(D).
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13 ACC/AICC-kalibrering for radarenhet med
spegel

13.1 Forberedelser infor matning

Fordonskontroll

Kontrollera alltid, och om nédvandigt korrigera, foljande:

* Fordonet maste vara i ratt korhdjd under hela matsekvensen.
» Fordonets dacktryck maste vara enligt specifikationerna.

« Kontrollera att huvuddrivaxelns snedstallningsvinkel ligger inom fordonstillverkarens specifikation. Om
inte sa ar fallet justerar du huvuddrivaxelns snedstallningsvinkel enligt tillverkarens specifikationer innan
du fortsatter med ACC/AICC-radarinstallningen.

o CE

Fara: En klass 2-laser anvands under forfarandet. For operatorens och andras sékerhet,
las ”Viktig sdkerhetsinformation” pa sidan 80. Titta aldrig direkt in i laserstralen!

Risk: Kan skada 6gonen.

Hur man undviker det: Titta aldrig direkt in i laserstralen!

13.2 Montera asymmetriska kameramarkorer

Foljande utrustning anvands for att kalibrera radarn.

For att montera den asymmetriska kameramarkdren TC-217-50 pa kamerasensorn CA1010 behdvs en
3 mm insexnyckel.

1 Lossa de tva insexskruvarna och separera de tva
delarna av kameran.

72 Operat6rsmanual T176 12501 —Rev B —sv-SE



ACC/AICC-kalibrering for radarenhet med spegel JOSAM’

2 Montera markdren runt kamerasensorn. Se till att
den 6vre delen ar placerad sa att kamerasensorns
lysdioder fortfarande ar tydligt synliga i halrummet.

3 Dra at skruvarna sa att markéren sitter ordentligt pa
kamerasensorn. Upprepa forfarandet for bada
kamerasensorerna.

13.3 Montera AZOF/ELOF-skala

Valj en lamplig AZOF/ELOF-skala. En lista 6ver vilka skalor som &r lampliga for vilka fordonsmarken och
fordonsmodeller finns i kapitlet4 "Tekniska data", sida 7.

%

Fara: Undvik risk for dgonskador pa grund av laserbestralning genom att stinga av lase-
renheten innan du fortsétter. For operatérens och andras sakerhet, las ”Viktig sdkerhets-
information” pa sidan 80.

Risk: Ogonskada
Hur man undviker det: Se till att lasern ar avstangd innan du gar vidare.

Skalan har en magnet och tva centreringsstift. Magneten ar monterad i skruven i mitten och stiften i
skyddsgummit.
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13.4 Viktig sakerhetsinformation

Mekanisk
Anvand alltid handtaget nar du lutar och flyttar CA1005-radarstallningen. Om radarstallningen lutas eller
flyttas pa nagot annat satt kan utrustningen och/eller mekanikern skadas.

Laserenhet
Systemet anvander en klass 2-laser. For allas sdkerhet, mekanikerns saval som andras, ska du folja alla
uppmaningar i kapitlet Viktig sakerhetsinformation.

Vid anvandning av laserenheter kravs allmanna forsiktighetsatgarder:
« Titta aldrig direkt in i laserstralen.

» Definiera laserstralens banor exakt. Anvand laserabsorberande skydd for att undvika sporadisk laserbe-
stralning. Farliga reflektioner orsakas i synnerhet av reflekterande och blanka ytor.

» Stang av laserenheten efter anvandning.

Mer information finns i det internationella standarddokumentet IEC 60825-1, andring 2/2001 om laserpro-
dukters sakerhet.
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13.5 Matning, radar med spegel
1

En hjulinstallning av drivaxeln maste utféras innan matningen pabdrjas.

Det ar avgorande for féljande matningars noggrannhet att en hjulkompensering har utférts pa
bakaxeln innan ACC/AICC-radarméatningen genomfors.

S

Montera en TC-217-50-kameramarkdr pa en kamera och sedan placera denna kamera pa radar-
stallningens stang. Den andra kameran monteras pa hjuladaptern. Kameran med markéren (pa ra-
darstallningens stang) fungerar som markdéren langst bort i férfarandet som beskrivs i
standardanvisningarna for hjulkompensering.

2.
Valj [Adas] fran Cam-alignerns huvudfénster.
3.

Klicka pa den aktuella ACC/AICC-radarmatningsfunktionen.
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ACC/AICC-kalibrering for radarenhet med spegel

Klicka darefter pa [Radar Mirror].

@

Radar Mirror

Utfoér en hjulkompensering pa bakaxeln, om du inte redan har gjort det. 10.1 Se "Hjulkompenser-

ing", sida 33.

(HTHATRRRRRRATAATR Enter correction faCtOI‘S LLSRRHAACARTTRRORRRY

€,

>
AZOF

1,0000

radar measurement.

radar measurement sequence.

NOTE! It is recommended to perform a wheel alignment prior to the ACC/AICC

NOTE! It is crucial to the accuracy of the following measurements that a run-out
compensation on the rear axle has been performed before continuing with the ACC/AICC

i)
1,0000 5]
6

©

Back

@

Next

Ange korrigeringsfaktorerna for radarenhetens spegel i programvaran. Dessa faktorer finns pa bak-
sidan av sjalva ACC/AICC-radarenheten och/eller i fordonsservicedatorn.

Klicka sedan pa [Next]

Placera radarstallningen 1 meter framfér radarenheten.
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Montera den lampliga AZOF ELOF-skalan pa framsidan av lasern och montera kameramarkérer
pa bada kamerorna. Se 13.3 "Montera AZOF/ELOF-skala", sida 73.

10.

Placera en kamera pa huvuddrivaxeln och den andra kameran pa radarstallningen. Kamerorna
ska vara vanda mot varandra och radarstallningens stang ska vara pa samma hojd som hjuladap-
terns spindel. Placera laserenheten pa radarstallningens stang, sla pa den och rikta den mot ACC/

AICC-radarenhetens spegel.

11.

Tryck pa OK pa kameran som ar pa radarstallningens stang.

T 176 12501 — Rev B —sv-SE

Operatérsmanual

77
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12.
Justera vinkeln pa radarstallningens stang genom att vrida justeringshjulet pa radarstallningen tills
stapeldiagrammet pa datorskarmen visar noll.
° Radarstallningens stang ar nu parallell med bakaxeln och maste forbli det under resten
] av matsekvensen.
13.

Nivellera laserenheten horisontellt med det integrerade vattenpasset. Justera radarstallningens
stang uppat/nedat (vrid hojdjusteringshjulet ovanpa radarstaliningen) tills laserstralen traffar spe-

geln pa AICC/ACC-enheten.

° Se till att laserenheten haller sig vagratt och att stapeldiagrammet pa datorskarmen fort-
] farande ar installt pa noll.

14. | Tryck pa OK pa kameran som ar pa radarstallningen.
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/ +1 +0,5 0 +0,5 +1 \
[T
o
o
=
+0,5
0 ®
15.
+0,5
+1
\. AZOF 0 J

Avlas vardena for AZOF och ELOF pa skalan pa laserenheten genom att kontrollera vardena pa

Read the radar scale and enter the
values for AZOF and ELOF.

skarningslinjerna dar laserpunkten traffar skalan.

g @
((.'.. = L,E ((\ = [!
G —p
AZOF ELOF
“l"1.0000 1.0000
Back Next
Ange vardena i programvaran och klicka pa [Next] @
Measurement successful!
= I Press “Back” to exit measurements or press “Adjust” to adjust II o
the radar AZOF/ELOF correction factor.
AZOF ELOF 1
2
1,0000 1,0000 :
J I 4
Measured value Measured value 5
6
1,0000 1,0000
Radar misalignment Radar misalignment

0.0000 0.0000

De uppmaétta vardena visas pa datorskarmen. Fortsatt genom att valja nagot av foljande:
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Klicka antingen pa [Back] for att avsluta méatningen,

18. | eller pa [Adjust] och skriv in justeringen

eller pa [Print] for att avsluta matningen utan att spara och skriva ut en
rapport
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13.6 Justering, radar med spegel

o

Fara: En klass 2-laser anvands under forfarandet. For operatorens och andras sékerhet,
las "Viktig sdkerhetsinformation” pa sidan 80. Titta aldrig direkt in i laserstralen!

Risk: Kan skada 6gonen.

Hur man undviker det: Titta aldrig direkt in i laserstralen!

1 Slutfér sekvensen 13.5 "Méatning, radar med spegel”, sida 75 och valj @
" | [Adjust] ot

1. Keep parallelism at zero.
2. Adjust the radar unit to the
AZOF/ELOF correction factors.

3. Press OK on the camera placed on the radar stand.

o | 2} |
AZOF  ELOF
E 1.000° || 1.000°
»HIP 0.1°

[eo[o] =]

shedy
2.
Hall parallelliteten pa noll.
° Se till att laserenheten haller sig vagratt under hela justeringssekvensen och att stapel-
] diagrammet pa datorskarmen forblir instéllt pa noll. Om dessa varden andras maste hela
mat- och justeringscykeln startas om fran bérjan for att matresultatens noggrannhet ska
kunna sakerstallas.
i . - P a N
S
3. H
o
\ -

Justera ACC/AICC-enheten tills laserstralen traffar AZOF ELOF-skalan pa skarningspunkten for
vardena som erhallits under matsekvensens forsta steg. Tryck sedan pa OK pa kameran pa radar-
stallningens stang.
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Read the radar scale and enter the
values for AZOF and ELOF.

e a——
4. AZOF ELOF
Avlas vardena for AZOF och ELOF pa radarskalan och ange dem i programmet.
5. | Klicka pa [Next]. @
|‘ | S I |
Press "Back” to exit measurements or press “Adjust” to adjust the radar AZOF/ELOF —
correction factor.
AZOF ELOF %
1.0000 1.0000
Measured value Measured value
6 1.0000  1.0000
. Radar misalignment Radar misalignment
0.0000 0.0000

De uppmaétta vardena visas pa datorskarmen.

Fortsatt genom att valja nagot av féljande:
[Back] Avsluta matningen

7. | [Adjust] Skriv in justeringen

[Print] Avsluta matningen utan att spara och skriva ut en rapport
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14 ACC/AICC-kalibrering for Wabco radarenhet

14.1 Forberedelser infor matning

Fordonskontroll

\
PO—O ©

Kontrollera alltid, och om nddvandigt korrigera, foljande:

» Fordonet maste vara i ratt korhéjd under hela matsekvensen.
+ Fordonets dacktryck maste vara enligt specifikationerna.

» Kontrollera att huvuddrivaxelns snedstallningsvinkel ligger inom fordonstillverkarens specifikation. Om
inte sa ar fallet justerar du huvuddrivaxelns snedstallningsvinkel enligt tillverkarens specifikationer innan
du fortsatter med ACC/AICC-radarinstaliningen.

14.2 Viktig sakerhetsinformation

Mekanisk
Anvand alltid handtaget nar du lutar och flyttar CA1005-radarstallningen. Om radarstallningen lutas eller
flyttas pa nagot annat satt kan utrustningen och/eller mekanikern skadas.

14.3 Montera asymmetriska kameramarkorer

Foljande utrustning anvands for att kalibrera radarn.

For att montera den asymmetriska kameramarkdren TC-217-50 pa kamerasensorn CA1010 behdvs en
3 mm insexnyckel.
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Lossa de tva insexskruvarna och separera de tva delarna av kameran.

Montera markdren runt kamerasensorn. Se till att den 6vre delen ar placerad sa att kamerasen-
sorns lysdioder fortfarande ar tydligt synliga i halrummet.

Dra at skruvarna sa att markoren sitter ordentligt pa bada kamerasensorerna.

84
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14.4 Matning, Wabco radarenhet

1

1

En hjulinstallning av drivaxeln maste utféras innan matningen pabdrjas.

Det ar avgorande for féljande matningars noggrannhet att en hjulkompensering har utférts pa
bakaxeln innan ACC/AICC-radarméatningen genomfors.

| det har fallet behdver du inte montera matlinjalerna med reflekterande maltavlor i standardutférande for
att utféra hjulkompenseringen. Den mest praktiska metoden ar att montera en TC-217-50-kameramarkor
pa en kamera och sedan placera denna kamera pa radarstallningens stang. Den andra kameran monteras
pa hjuladaptern. Kameran med markoren (pa radarstallningens stang) fungerar som markdren langst bort i
forfarandet som beskrivs i standardanvisningarna fér hjulkompensering.
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Valj [Adas] fran Cam-alignerns huvudfonster. ((‘%9
2.
Klicka pa den aktuella ACC/AICC-radarméatningsfunktionen.
Klicka darefter pa [Radar Reference] Radar Reference
3 Kalibrera adaptern till Wabco-radarn innan du anvander den for férsta gangen. Se20.3 "Kalibrera
| Wabco-adapter for radar", sida 160
4 Utfor en hjulkompensering pa bakaxeln, om du inte redan har gjort det. Se10.1 Hjulkompensering”,

sida 33.
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JOSAM®

5.
Placera radarstallningen 1 meter framfér radarenheten.
6.
Montera kameramarkorer pa bada kamerorna. Fér monteringsanvisningar, se13.2 “Montera asym-
metriska kameramarkorer”, sida 72.
' ‘,_
7.
Placera en kamera pa huvuddrivaxeln och en pa radarstallningen.
Tryck pa OK pa kameran pa radarstallningen.
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Adjust parallelism to zero. .
o Press OK
8.
Justera vinkeln pa radarstallningens stédnger genom att vrida justeringshjulet pa radarstallningen
tills stapeldiagrammet pa datorskarmen visar noll. Tryck pa OK.
° Radarstallningens stang ar nu parallell med bakaxeln och maste forbli det under resten
] av matsekvensen.
9.
Byt kameran pa bakaxeln mot parallellitetsmaltavlan TC-229. Innan parallellitetsmaltavian monte-
ras ska du ta bort referensblocken om de fortfarande ar monterade pa hjuladaptern.
Tryck pa OK pa kameran som ar vand mot parallellitetsmaltavian.
10. ° Det ar mycket viktigt att radarstallningens stanger férblir parallella med bakaxeln under
] hela forfarandet. Om radarstéllningens stanger flyttas pa nagot satt paverkas parallellite-
ten mot bakaxeln och hela matsekvensen maste startas om
11.
Montera Wabco-adaptern pa ACC/AICC-radarenheten péa fordonet.
12. | Montera den kamera som tidigare var monterad pa bakaxeln pa radarstallningens stang.
13. | Sikta den pa Wabco-adaptern. Sakerstall att parallelliteten fortfarande ar noll.
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14.

1. Place the camera from the drive axle on the radar stand.
2. Aim the camera to the radar adapter o
3. Check that parallelism is still zero.

iy g g g

g

4. Press OK on the camera aiming towards the radar adapter.

Tryck pa OK-knappen pa kameran for att mata radarenhetens position.

15.

Press "Save before adj.” or "Save after adj.” in the menu to store

Measurement successful!
the values or press "Back” to continue without saving.

-2° -0.3" 00" 03° 2
= ——

-1.1° +1.6°

Horizontal Vertical

[ ~[olals]w]s]=]

De uppmaétta vardena visas pa datorskarmen. Fortsatt genom att valja nagot av foljande:

[Back] for att avsluta matningen

eller [Adjust] for att ga till justering (se14.5 "Justering, Wabco radarenhet”,
sida 90)
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14.5 Justering, Wabco radarenhet

i

Se till att ACC/AICC-radarstallningen forblir parallellt med huvuddrivaxeln under hela justerings-
sekvensen. Detta ser du pa det nedre stapeldiagrammet pa datorskarmen. Vardet ska alltid vara
noll.

Om vardet férandras justerar du tillbaka det genom att vrida justeringsvredet pa radarstallningen.
Men om dessa varden andras signifikant maste hela mat- och justeringscykeln startas om fran
bérjan for att matresultatens noggrannhet ska kunna sakerstallas.

Adjust radar to desired values

s g g

R

Press "Save before adj." or "Save after adj." in the menu to store
the values or press "Back" to continue without saving.

= S 2 B 2 v or Z
0.1° -0.1°

Horizontal Vertical

~Njo oL b —

4= 03" 0.0° 0.3° 4

0°

Parallelism

Justera ACC/AICC-enheten pa lastbilen tills stapeldiagrammen pa datorskdrmen visar noll.

Fortsatt genom att valja nagot av foljande:

[Back] For att avsluta justeringen

[Next] For att visa resultatet @
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15 LDWS-matning

15.1 Forberedelser infor matning

Se 8 "Forberedelser infor hjulinstallning”., sida 22

i

En hjulinstallning av drivaxeln maste utféras innan matningen pabdrjas.

Ta bort hjuladaptrarna innan du pabdérjar matningen.

e o

Valj [ADAS] fran Cam-alignerns huvudfénster. (@%

Valj kalibrering av [LDWS] (Lane Departure Warning System).
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Klicka pa [Next]

° Innan du parkerar bilen ska du kontrollera hjulupphé@ngningens héjd och att fordonet har
] ratt markfrigang.

Placera stallningen framfor fordonet. Justera stallningen med fordonets mittlinje pa ett avstand av
270 cm fran LDWS-kameran. Mat avstandet mellan kameran och den vertikala stdngen med ett
mattband. Detta avstand ska matas innan kalibreringsstangen lutas horisontellt.

Sakerstall att plattan med pekare ar korrekt monterad pa kalibreringsstallningen och att den pekar
bort fran stallningen.

Séakerstall att kalibreringsstallningen ar placerad sa centrerat och sa ratvinkligt som majligt i forhal-
lande till fordonet. Kontrollera placeringen genom att utféra en diagonal matkontroll till varje stral-
kastare fran stallningen.
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Kalibrera basplattan genom att justera de tre vreden tills vattenpasset indikerar att basplattan ar
jamn.

Lossa hjulet som haller fast kalibreringsstangen och svang kalibreringsstangen till hoger.

Montera kameran pa kalibreringsstangen. Nar kameran monteras pa stadngen ska du kontrollera
9. | att Iasstiftet pa kameran sitter ordentligt i axelns skara. Dra at Iasskruven tillrackligt mycket for att
kameran ska sitta fast pa axeln, men aven kunna rotera runt axeln.

10. | Kontrollera att kalibreringsstangen sitter fast ordentligt.

On the left side, aim camera to the rear marker.

Press OK -

1. ;

Back

|
s |

[e]=[~[o]als]e]][]

Rikta kameran mot den vanstra bakre markéren och tryck pa OK.
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12.

On the left side, aim camera to the front marker.

I

Press OK

d -
®

[e]o] S]] ]e]m]~]

13.

Left

Lossa kalibreringsstangens lasskruv och svang stdngen med kameran till vanster.

14.

Kontrollera att kalibreringsstangen sitter fast ordentligt.

On the right side, aim camera to the front marker.

Press OK Im|||||||u|||||||u|||||||_l|||
1]
2
3
- 4
5
| = :
- | 7
”&’ ko , 8
9
15. i =
Back
Rikta kameran mot den hdgra framre markoren och tryck pa OK.
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On the right side, aim camera to the rear marker.

Press OK =

‘ =
- $ |
16. K. N =

Back

| oo~ |onf e feora] = |

Rikta kameran mot den hdgra bakre markdren och tryck pa OK.

17.

Justera till vardet noll genom att vrida pa det lilla hjulet.
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i Adjust value to zero.
e Ok Fu|||||||u|||||||u|||||||_uu
:
3
4
L B
-~ | 0.00° 7
[ E— 5
18 40 5 ] 5 10 g
Back
Faltets farg blir gron nar vardet noll uppnas.
19.
Montera positionsramen enligt skalan som visas pa skarmen. Las pa plats med hjalp av handtagen.
Tryck pa OK.
° Nar positionsramen monteras ska man férsakra sig om att tillrackligt mycket av kalibrer-
] ingsstangen skjuter ut fran hallaren, sa att positionsramen gar att satta fast ordentligt.
i Level the platform
Press OK m|||||||u|||||||u|||||||rur||
2
3
4
am 5
8
4 7
8
9
20.
Back
Nivellera positionsramen genom att rotera det stora hjulet tills bubblan pa vat-
tenpassen indikerar att positionsramen ar jamn.
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Mount target in first POSition (I

[o]o]~[oa]a]w]m]=]

21.

Back

Placera maltavlan pa positionsramen i den forsta positionen (170 cm).

22. | Anslut OEM-tillverkarens verktyg for fordonsdiagnostik till lastbilen och félj anvisningarna.

Mount target in second pOSition NI

©

Back

[e] e[ ~[o[a]a]w]m]=]

Flytta maltavlan till den andra positionen och kalibrera igen med OEM-tillverkarens verktyg for
fordonsdiagnostik.

24. | Nu ar kalibreringen Klar.
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16 ADAS sakerhetssystem for Volvo/Renault

16.1 Forberedelser infor matning

Se 8 "Forberedelser infor hjulinstallning”., sida 22

Q

Fara: Hinder pa golvet, ojamna golv och vindbyar kan gora kalibreringsstéllningen insta-
bil. Var forsiktig nar kalibreringsstéllningen hanteras i nédrheten av en servicegrop.

Risk: Valtrisk

Hur man undviker det: Var forsiktig nar kalibreringsstallningen hanteras i narheten av en
servicegrop.

Vid kalibrering av FLS/LPOS anvands hallarna med flera fasten for att erhalla korrekt avstand enligt pro-
gramvaran. Se produktbladet 11:75 om du vill ha mer information angaende vilken hallare med flera fasten
som du ska anvanda for lastbilsmodellen ifraga.
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16.2 Matning med kalibreringsstativ med dubbla
brador

En hjulinstéllning av drivaxeln maste utféras innan matningen pabdrjas.

d o

Tryck fran Cam-alignerns huvudfénster pa [Adas] @%

Valj kalibrera [FLS/LPOS] och tryck pa[Next]

° Stangerna maste vara helt utdragna (sla i stoppringarna). Om
] inte blir matningen felaktig.
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3.
Valj fordonsmodell och tryck pa [Next]
4,
Placera méltavlan framfér fordonshytten, vinkelratt mot fordonets mittlinje.
Fast mattbandshallarna till kalibreringsstangerna och mat avstandet mellan kalibreringsstang och
mitten pa referensaxeln pa hjuladaptern.
5 . For bussar och UD trucks ska méatningarna tas mellan den framre stétfangaren och
] kalibreringsstangen.
6.

Tryck pa [Next].
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1. Level the unit.
2. Set sideways adjustment to zero.
3. Adjust height to blue arrow.

U R

Press Next button to continue

= S T S ) [T Y

Back

Nivellera maltavlan. Gor en sidoférskjutning och stall in till noll.

8. | Montera kamerorna pa kalibreringsstéangerna.

Rikta kameran mot den framre vanstra markéren och nar de gréna lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK

10 Rotera de framre markérerna sa att de ligger platt, och inte hindrar kamerasignalens bana till de
" | bakre markdrerna.
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On the left side on the vehicle, aim camera to the rear marker.

- Press OK
1]
12
b 13
L)
5]
6]
]
18
19
11. 0]
’c'_'.’_ -
Back
Rikta kameran mot den bakre vanstra markdren och nar de grona lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir grona, tryck pa OK.
Den gréna dioden tdnds och den réda ramen runt rutan blir gron.
On the right side on the vehicle, aim camera to the front
marker.
NI
Press OK

1]
12
13
14
=]
bl
‘ 7
9]
= °

©

Back

Rikta kameran mot den framre hogra markdren och nar de grona lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir grona, tryck pa OK.
Den gréna dioden pa kameran tdnds och den réda ramen runt rutan blir grén.
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On the right side on the vehicle, aim camera to the rear marker.

Press OK a

BHEE S B ESENE

13.

©

Back

Rikta kameran mot den bakre hégra markoren och nar de gréna lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK.
Den gréna dioden pa kameran tands.

Adjust value to zero.

Press OK -

14.

EHE E FEEESANE

Back

Justera vardena tills faltet ar gront och tryck pa OK. Vi rekommenderar att du justerar till 0.

15. | Tryck pa OK.
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ADAS sakerhetssystem for Volvo/Renault

16.

Skjut plattformen i sidled tills det installda vardet nas. Tryck pa OK.

17.
Stall in maltavlans hojd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech
Tool.
Nar hojden stalls in ska du kontrollera att den gula eller bla pilen ar i jamn-
héjd med kalibreringsmaltavlans nedre kant.
Ta bort métlinjalerna.
18. ° Om matlinjalerna inte tas bort kan de hindra kalibreringen, vilket i sin tur leder till felak-
] tiga kalibreringsvarden.
19. | Positioneringen har slutférts. Nu kan Tech Tool startas.
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16.3 Matning med kalibreringsstativ med enkel brada

i

En hjulinstéllning av drivaxeln maste utféras innan matningen pabdrjas.

Tryck frdn Cam-alignerns huvudfénster pa [Adas]

2.
Tryck pa ADAS kalibreringsstativ (enkel brada)
Valj kalibrering av:
[FLS/LPOS] eller

3.

[FLR/FLC]

EC
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ADAS sakerhetssystem for Volvo/Renault

16.3.1  FLS/LPOS

Valj kalibrera [FLS/LPOS] och tryck pa [Next]

i

Valj fordonsmodell och tryck pa [Next]

16.3.1.1 FLS

Stangerna maste vara helt utdragna (sla i stoppringarna). Om inte blir matningen felaktig.

Valj kalibrera [FLS] och tryck pa [Next]
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2.
Placera maltavlan framfor fordonshytten, vinkelratt mot fordonets mittlinje.
Fast mattbandshallarna till kalibreringsstangerna och mat avstandet mellan kalibreringsstang och
mitten pa referensaxeln pa hjuladaptern.

3. o

For bussar och UD trucks ska matningarna tas mellan den framre stétfangaren och
] kalibreringsstangen.

4. | Tryck pa [Next].

Nivellera maltavlan. Goér en sidoforskjutning och stall in till noll.

6. | Montera kamerorna pa kalibreringsstéangerna.
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Rikta kameran mot den framre vanstra markéren och nar de gréna lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK.

8 Rotera de framre markérerna sa att de ligger platt, och inte hindrar kamerasignalens bana till de
" | bakre markdrerna.

Rikta kameran mot den bakre vanstra markdren och nér de gréna lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir grona, tryck pa OK.
Den gréna dioden tands och den réda ramen runt rutan blir gron.
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10.

Rikta kameran mot den framre hdgra markdren och nar de grona lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK.
Den gréna dioden pa kameran tands och den réda ramen runt rutan blir gron.

11.
Rikta kameran mot den bakre hégra markéren och nar de grona lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir grona, tryck pa OK.
Den gréna dioden pa kameran tands.

12.

Justera vardena tills faltet ar gront och tryck pa OK. Vi rekommenderar att du justerar till 0.
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13. | Tryck pa OK.

14.

Skjut plattformen i sidled tills det installda vardet nas. Tryck pa OK.

15.

Stall in maltavlans héjd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech Tool.

Nar hojden stalls in ska du kontrollera att den gula eller bla pilen ar i jamn-

16. hojd med kalibreringsmaltavlans nedre kant.
Ta bort matlinjalerna.
17. ° Om matlinjalerna inte tas bort kan de hindra kalibreringen, vilket i sin tur leder till felak-

] tiga kalibreringsvarden.

18. | Positioneringen har slutférts. Nu kan Tech Tool startas.
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16.3.1.2 LPOS

1.

Valj kalibrera [LPOS] och tryck pa [Next]

2.
Placera maltavlan framfor fordonshytten, vinkelratt mot fordonets mittlinje.
Fast mattbandshallarna till kalibreringsstdngerna och mat avstandet mellan kalibreringsstang och
mitten pa referensaxeln pa hjuladaptern.

3. ° For bussar och UD trucks ska matningarna tas mellan den framre stétfangaren och

] kalibreringsstangen.
4. | Tryck pa [Next].
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Nivellera maltavlan. Gor en sidoférskjutning och stall in till noll.

6. | Montera kamerorna pa kalibreringsstangerna.

Rikta kameran mot den framre vanstra markéren och nar de gréna lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK.

8 Rotera de framre markdrerna sa att de ligger platt, och inte hindrar kamerasignalens bana till de
" | bakre markorerna.
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9.
Rikta kameran mot den bakre vanstra markdren och nér de gréna lamporna tédnds och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK.
Den gréna dioden tands och den réda ramen runt rutan blir gron.

10.

Rikta kameran mot den framre hogra markdren och nar de grona lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir grona, tryck pa OK.
Den gréna dioden pa kameran tands och den roda ramen runt rutan blir grén.
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11.
Rikta kameran mot den bakre hégra markéren och nar de grona lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK.
Den gréna dioden pa kameran tands.

12.

Justera vardena tills faltet ar grént och tryck pa OK. Vi rekommenderar att du justerar till 0.

13. | Tryck pa OK.

14.

Skjut plattformen i sidled tills det instéllda vardet nas. Tryck pa OK.
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15.

Stall in maltavlans hoéjd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech Tool.

Nar hojden stalls in ska du kontrollera att den gula eller bla pilen ar i jamn-

16. hojd med kalibreringsmaltavians nedre kant.

Ta bort métlinjalerna.

17. * Om matlinjalerna inte tas bort kan de hindra kalibreringen, vilket i sin tur leder till felak-
] tiga kalibreringsvarden.

18. | Positioneringen har slutférts. Nu kan Tech Tool startas.
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16.3.2 FLR/FLC

Valj kalibrera [FLR/FLC] och tryck pa [Next]

]' Stangerna maste vara helt utdragna (sla i stoppringarna). Om inte blir matningen felaktig.

Valj fordonsmodell och tryck pa [Next]
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16.3.2.1 FLR

Valj kalibrera [FLR] och tryck pa [Next]

Mat avstandet fran radarholjets mitt till marken. Skriv in vardet i faltet.

3. | Tryck pa [Next]. ©)
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4.
Placera maltavlan framfor fordonshytten, vinkelratt mot fordonets mittlinje.
Fast mattbandshallarna till kalibreringsstangerna och mat avstandet mellan kalibreringsstang och
mitten pa referensaxeln pa hjuladaptern.

5.

° For bussar och UD trucks ska matningarna tas mellan den framre stétfangaren och
] kalibreringsstangen.

[o]c[~[o]a]~[w]n][=]

o
s

]

Nivellera méaltavlan. Gor en sidoférskjutning och stall in till noll.

7. | Montera kamerorna pa kalibreringsstangerna.
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[e]w[~[ofal[w]n][=]

o
B

N

Rikta kameran mot den framre vanstra markéren och nar de gréna lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK.

9 Rotera de framre markérerna sa att de ligger platt, och inte hindrar kamerasignalens bana till de
" | bakre markdrerna.

[e]eo[S[o]af~]e]N]+]

o

10.

N

Rikta kameran mot den bakre vanstra markéren och tryck pa OK.
Den gréna dioden tands och den réda ramen runt rutan blir gron.
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[1]
=
12
14
151
16|
e
8
B
10
11. ]
[12
Rikta kameran mot den framre hégra markdéren och nar de grona lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK OK.
Den gréna dioden pa kameran tands och den réda ramen runt rutan blir gron.
4]
12
Ed
14
15
18]
7
8
B
[10]
12. 1]
[12
Rikta kameran mot den bakre hégra markdren och nar de grona lamporna tands och de roda
strecken i kameravyn blir grona, tryck pa OK.
Den gréna dioden pa kameran tands.
]
2l
131
14
151
16|
L
18]
13. o
i
[12
Justera vardena tills faltet ar gront och tryck pa OK. Vi rekommenderar att du justerar till 0.
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14. | Tryck pa OK.

[3[e[e[w[o[a[s]e]n]~]

15.

=5

)

Skjut plattformen i sidled tills det installda vardet nas. Tryck pa OK.

16.

| ) 0 ) 0 S S

Stall in maltavlans héjd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech Tool.

Nar hojden stalls in ska du kontrollera att den gula eller bla pilen ar i jamn-

17. hojd med kalibreringsmaltavlans nedre kant.

Ta bort métlinjalerna.

18. ° Om matlinjalerna inte tas bort kan de hindra kalibreringen, vilket i sin tur leder till felak-
] tiga kalibreringsvarden.

19. | Positioneringen har slutférts. Nu kan Tech Tool startas.
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16.3.2.2 FLC

Valj kalibrera [FLC] och tryck pa [Next]

2.
Placera maltavlan framfor fordonshytten, vinkelratt mot fordonets mittlinje.
Fast mattbandshallarna till kalibreringsstdngerna och mat avstandet mellan kalibreringsstang och
mitten pa referensaxeln pa hjuladaptern.

3. o

For bussar och UD trucks ska matningarna tas mellan den framre stétfangaren och
] kalibreringsstangen.

4. | Tryck pa [Next].
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Nivellera méaltavlan. Gor en sidoférskjutning och stall in till noll.

6. | Montera kamerorna pa kalibreringsstangerna.

Rikta kameran mot den framre vanstra markoéren. Den grona dioden pa kameran tands och de roda
strecken i kameravyn blir grona. Tryck sedan pa OK.

8 Rotera de framre markdrerna sa att de ligger platt, och inte hindrar kamerasignalens bana till de
" | bakre markorerna.
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9.
Rikta kameran mot den bakre vanstra markdren och nér de gréna lamporna tédnds och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK.
Den gréna dioden tands och den réda ramen runt rutan blir gron.

10.

Rikta kameran mot den framre hégra markdren och nar de grona lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir grona, tryck pa OK.
Den gréna dioden pa kameran tands och den roda ramen runt rutan blir groén.
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11.
Rikta kameran mot den bakre hégra markéren och nar de gréna lamporna tands och de réda
strecken i kameravyn blir gréna, tryck pa OK.
Den gréna dioden pa kameran tands.

12.

Justera vardena tills faltet ar grént och tryck pa OK. Vi rekommenderar att du justerar till 0.

13. | Tryck pa OK.

14.

Skjut plattformen i sidled tills det instéllda vardet nas. Tryck pa OK.
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15.

Stall in maltavlans hojd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech Tool.

Nar hojden stalls in ska du kontrollera att den gula eller bla pilen ar i jamn-

16. hojd med kalibreringsmaltavians nedre kant.

Ta bort métlinjalerna.

17. * Om matlinjalerna inte tas bort kan de hindra kalibreringen, vilket i sin tur leder till felak-
] tiga kalibreringsvarden.

18. | Positioneringen har slutférts. Nu kan Tech Tool startas.
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16.4 Kalibrering av maltavlan

Maltavlan ska kalibreras en gang i veckan eller efter varje ny installation pa ett jamnt golv.

* En hjulinstallning av drivaxeln maste utféras fére kalibreringen.

1

LPOS-kalibrering med hog instéllning (2 000 mm)

1. | Justera maltavlans héjd genom att vrida veven medurs.

Justera maltavlans hojd tills den lilla gula pilen ar precis i nivd med den ned-
re kanten pa den roda maltavelhallaren.

Kontrollera maltavlans héjd genom att mata fran maltavlans andra svarta rutas nedre kant till
golvet.
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LPOS-kalibrering med lag instéllning (1 050 mm)

1. | Justera maltavlans héjd genom att vrida veven moturs.

Justera maltavlans hojd tills den lilla bla pilen ar precis i nivd med den nedre
kanten pa den réda maltavelhallaren.

3 Kontrollera maltavlans héjd genom att mata fran maltavlans andra svarta rutas nedre kant till
" | golvet.
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17 ACC/LDWS-matning for lveco
I
A

Fara: Hinder pa golvet, ojamna golv och vindbyar kan gora kalibreringsstéllningen insta-
bil. Var forsiktig nar kalibreringsstéllningen hanteras i ndrheten av en servicegrop.

Risk: Valtrisk

En hjulinstélining av drivaxeln maste utféras innan matningen pabdrjas.

Hur man undviker det: Var forsiktig nar kalibreringsstéallningen hanteras i narheten av en
servicegrop.
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ACC/LDWS-matning for Iveco

Tryck fran Cam-alignerns huvudfénster pa [Adas]

2

Valj kalibrera [ACC/LDWS] och tryck pa [Next]
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Choose application

Press Next button to continue

©

Back

Valj vad du vill mata. Fran vanster till hdger: Endast ACC, endast LDWS, bade ACC och LDWS.
Nedanstaende instruktioner beskriver hela sekvensen fér matning av bade ACC och LDWS. Foér
LDWS-kalibrering, se 17.2 “LDWS-kalibrering", sida 136.

17.1 ACC-kalibrering

Place unit at the correct distance.
Press Next button to continue
Z
] 13
4]
[5]
(6]
120 cm J %
9]
0]
i
1, 120 cm &
jz
. iE
E
El

Placera maltavlan framfor fordonshytten, vinkelratt mot fordonets mittlinje.
Anvand mattband for att mata avstandet fran fordonets front till maltaviorna.

2. | Tryck pa [Next] @
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1. Level the unit.
2. Set sideways adjusment to zero.

Press Next button to continue

[Elel=[~[a]al+]]m]-]

=
=

EEEEEER

Nivellera kalibreringsstallningen. Gor en sidoférskjutning och stall in till noll.

4. | Montera kamerorna pa kalibreringsstangerna.

On the left side on the vehicle, aim camera to the front marker.

[T T

Press OK

Rikta kameran mot den framre vanstra markéren och tryck pa OK.

6 Rotera den framre vanstra markéren sa att den ligger platt, och inte hindrar kamerasignalens bana
" | till de bakre markérerna.
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On the left side on the vehicle, aim camera to the rear marker.
Ty LTI
Press OK

[1]

2

(3]

0

5]

(6]

[7]

(8]

(9]

19

7. —
3]

&

iE

18|

E

B

Back
Rikta kameran mot den bakre vanstra markéren och tryck pa OK.
On the right side on the vehicle, aim camera to the front marker. SRRRETTITI,
_ Press OK

1]

2

(3]

]

5]

6]

7]

(8]

(9]

119

8. —
13

‘|_4'

15]

g

17

iEl

Back
Rikta kameran mot den framre hégra markdren och tryck pa OK.
9 Rotera den framre hdgra markoren sa att den ligger platt, och inte hindrar kamerasignalens bana
" | till de bakre markérerna.

T176 12501 — Rev B — sv-SE Operatérsmanual 133



JOsSAM’ ACC/LDWS-miitning fér Iveco

10.

On the right side on the vehicle, aim camera to the rear marker.

(AR
Press OK

VY=

[Ele[=[~[a[a]~[=][~]-]

=
=

EREREER

Back

Rikta kameran mot den bakre hégra markéren och tryck pa OK.

11.

Adjust value to zero.

- Press OK -

Ele[=[=]=[a]=[=][~]-]

=
=y

EREREER

Back

Justera vardena tills faltet ar gréont och tryck pa OK. Vi rekommenderar att du justerar till 0.
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Adjust value to zero.

- Press OK -

Ele[=]~[=]a]>[=][~]-]

=
i

12.

EREREER

Back

Skjut plattformen i sidled tills det installda vardet nas. Tryck pa OK.

Ta bort matlinjalerna.

13. ° Om matlinjalerna inte tas bort kan de hindra kalibreringen, vilket i sin tur leder till felak-
] tiga kalibreringsvarden.
Start calibration of ACC
- When done press Next -
B
e 3]
/ :
= 5]
3]
7]
8
B
19
[
14. 12
IEl
E
i Z i
iE

Positioneringen har slutforts. Anvand verktyget for fordonskalibrering for att kalibrera ACC-
utrustningen.

15. | Nar du ar klar, tryck pa [Next] for att ga vidare till LDWS-kalibrering.
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17.2 LDWS-kalibrering

Place unit at the correct distance.
WA

Press Next button to continue -

]

12l

13

il

15

5]

400 cm —
B

E

i

1. 400 cm -
i

iE

i

7

gl

Placera maltavlan framfor fordonshytten, vinkelratt mot fordonets mittlinje.
Anvand mattband for att mata avstandet fran fordonets front till maltaviorna.

2. | Tryck pa [Next]

1. Level the unit.
I 2. Set sideways adjusment to zero.

Press Next button to continue =

Nivellera kalibreringsstaliningen. Gér en sidoférskjutning och stall in till noll.

4. | Montera kamerorna pa kalibreringsstangerna.
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On the left side on the vehicle, aim camera to the front marker.

Press OK

-3
T
=

ElEElEEEIEIEEe[=[ > ]a]+ [e]n]=]

©

Back

Rikta kameran mot den framre vanstra markéren och tryck pa OK.

6 Rotera den framre vanstra markdren sa att den ligger platt, och inte hindrar kamerasignalens bana
" | till de bakre markérerna.

On the left side on the vehicle, aim camera to the rear marker.

T
Press OK

[Ele[=[~[o]a]#[e]r]=]

=
-

EEEEEEEL

©

Back

Rikta kameran mot den bakre vanstra markoéren och tryck pa OK.
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On the right side on the vehicle, aim camera to the front marker.

- Press OK _

1]

2

B

]

(5]

= ;

[7]

(8]

o 2

10

8. w m
=

m

B

iE

17|

iEl

Back
Rikta kameran mot den framre hogra markoren och tryck pa OK.
9 Rotera den framre hdgra markoren sa att den ligger platt, och inte hindrar kamerasignalens bana
" | till de bakre markérerna.
On the right side on the vehicle, aim camera to the rear marker. SRERTTTITI
_ Press OK

[1]

2

E B

i L =S - T

(5]

(6]

7]

B

9]

fig

10. —
3]

Ml

B

B

17

iE

Back
Rikta kameran mot den bakre hégra markéren och tryck pa OK.
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Adjust value to zero.

- Press OK -

[Elef=[S[o]a]# [e]w]=]

i
-

11.

EEEEEERE

Justera vardena tills faltet ar gront och tryck pa OK. Vi rekommenderar att du justerar till 0.

Adjust value to zero.

- Press OK -

[Elef=[S[o]a]# [e]r]=]

T
-

12.

ElEEEEERE]

Back

Skjut plattformen i sidled tills det installda vardet nas. Tryck pa OK.
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Please raise the target to the required height according to vehicle specification.

Start calibration of LDWS

[Elef=[S[o]a]= []w]=]

-

13.

B EBEREN

Back

Stall in maltavlans hojd enligt fordonets specifikationer.

Positioneringen har slutférts. Anvand verktyget for fordonskalibrering for att kalibrera LDWS-

14. utrustningen.
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18 Matning och justering med sidoradarverktyg

i

Kalibrering ar inte mojlig pa alla MAN-fordon, kontrollera specifikationerna fran OEM.

Valj [Adas] fran Cam-alignerns huvudfonster. @%

Valj Sidoradarverktyg

3. | Klicka pa [Next]. @
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4.

Valj sidoradarposition att kalibrera pa fordonet.
5.

Rikta kameran mot den ndrmaste markdren pa fordonets hégra sida.
6.

Rikta kameran mot den markdéren langst bort pa fordonets hogra sida.
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Hall kameran riktad mot markéren langst bort och justera vardet till noll. Tryck pa [OK] for att
fortsatta.

Resultatet ar nu synligt. Tryck pa [OK] for att justera en annan position.
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19 Rammatning

19.1 Forberedelser infor matning

Genomfdr féljande steg innan du bérjar att mata fordonet:
» Kontrollera dacktryck, dackstorlek och blas upp dacken till angivet tryck.

» Kontrollera att golvytan (eller annat underlag) i matomradet ar plan.

19.2 Ramkontroll

Montera métlinjaler

Montera de sjalvcentrerande matlinjalerna sa kvadratiskt som méjligt pa fordonets kaross, en framtill och
den andra baktill. Om fler an tva matlinjaler anvands hanger du de extra matlinjalerna pa de positioner pa
karossen eller chassit som du vill mata.

Justera hojd pa matlinjaler

Justera méatlinjalerna sa att karossmarkdérerna ar i samma hojd som kamerorna. Under matningen ska var-
ken kamerorna eller karossmarkorerna justeras eller roteras. Kontrollera att varje matlinjals hangare ar i
samma hojd — justera dem sa att skalsiffrorna pa bada hangarna ar lika.

i

Justera inte med hjalp av vattenpasset pa matlinjalen!
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Starta en ny order genom att klicka pa [New order] fran startskarmen. ‘_

Valj [Frame measurement]

3. | Skriv in fordonsinformationen och klicka pa [Save and start measure]

Save & Start Measure
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Mata in karossens dimensioner

=] !
Front frame width
500

=

Rear frame width

500

Distances between scales in mm

| 2725 \

Skriv in framre och bakre karossbredd i programmet, liksom avstandet mellan kameramarkdrerna
som monterats pa matlinjalerna.

2.
Tryck pa [Next]
Next
[y 316211 (7 [7Ap aessar & 316219
Tilt Twist Vehicle length
0mm H 0 mm H 16.6 m
Vertical Bending in mm
Side Bending in mm
3.
> 4
Measure
Tryck pa [Measure] for att borja inhamta referenspunkter.
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Ta referenspunkter

Aim a camera with the securing screw up against closest marker. I|||||H|||]||||l| ||]I
_ Press OK

1

—— T = L 2

3

4

* o 5

6

©

Back

Placera den forsta kameran (1) pa hjuladaptern. Kontrollera att lasskruven ar pa den 6vre sidan.
Rikta kameran mot den narmaste markéren och tryck pa OK.

On the same wheel:

Aim the next camera with the securing screw up against same marker.

- Press OK

©

Ta bort den forsta kameran (1) och placera den andra kameran (2) pa samma hjuladapter. Kontrol-
lera att Iasskruven ar pa den 6vre sidan. Rikta kameran mot den narmaste markdren och tryck pa
OK.
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Aim same camera with the securing screw up at the far marker.

(CCTARRRERRRERER
Press OK

—— 3 = — m————y
y ’ S J -
£

|| fLfir]—

3.
Back
Ta bort den andra kameran (2) fran hjuladaptern. Vand kamera (2) 180 grader (inte upp och ned).
Satt tillbaka den pa hjuladaptern, fortfarande med lasskruven pa den 6vre sidan, och rikta kameran
mot markdren langst bort. Tryck sedan pa OK.
On other side:
LT E Aim next camera with the securing screw up against closest marker.
Press OK -
1
— =~ B £ 2
5
4
. & 5
6
4,
Back
Placera den foérsta kameran (1) pa hjuladaptern pa motsatt sida om fordonet. Kontrollera att Iassk-
ruven ar pa den Ovre sidan. Rikta kameran mot den narmaste markoren och tryck pa OK.
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Rammaitning JOSAM’

Aim same camera with the securing screw up at the far marker. I I
LTS RRREA T

Press OK

5.
Back
Ta bort den forsta kameran (1) fran hjuladaptern. Vand kameran 180 grader (inte upp och ned).
Satt tillbaka den pa hjuladaptern, fortfarande med lasskruven pa den 6vre sidan, och rikta kameran
mot markdren langst bort. Tryck sedan pa OK.
Reference points ready! I I
T Bove riiarkers alisg frawie f 2a¢ e eenentsl LRTTATHARARARAY
Store values when needed.
Sideways  Vertical bending Distance ;
0 0 16.6 2
5
mm mm m 8
TW[St Frame Width Reference Sideways Vertical bending Distance
T 500] 0 0 00 Delete
‘ 0 min 500 0 0 166 Delete]
6. Vehicle length
‘ 16.6 m

Restart

Programmet har nu tagit fyra referenspunkter pa karossen, och dessa data visas pa datorskarmen.
Pa skarmen visas avstandet mellan skalorna framtill och baktill pa karossen. Pa vanster sida ser

du ramkonstruktionens vridning och fordonslangden, som i det har exemplet &r 0 mm respektive
16,6 meter.
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Ta rammatningspunkter

e Du far inte rora eller flytta kamerorna eftersom de nu ar i matposition. En rérelse leder till matfel
] och att matningen maste goéras om.

Flytta kameramarkdrerna med nagon av féljande tva metoder:

Metod 1: Med tva matlinjaler

— P__EJI =

|
) |
\
1
| |
— ——— —
—
%s

[S————— R s | ——— |
IR = [=——— ]

Nar tva matlinjaler anvands maste du flytta hela matlinjalen (pa andra sidan) tillsammans med markérerna
till nasta punkt pa ramkonstruktionen som du vill mata. Lagra vardena i varje steg, se "Lagra varden"
nedan.

Metod 2: Med fler dn tva matlinjaler

— —T —L]
—— | =

———— T — s = e
15

Om fler an tva matlinjaler anvands, och t.ex. tre extra matare sitter mellan de framre och bakre matlinjaler-
na, flyttar du kameramarkdrerna som sitter pa matarna pa andra sidan till nasta matlinjal i ordningsféljd for
att ta en tredje, en fjarde och en femte matpunkt. Lagra vardena i varje steg, se "Lagra varden" nedan.
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Rammaitning JOSAM’

Lagra vdarden

Nar kameramarkoérerna har flyttats till en ny position visas de uppmatta realtidsvardena i de storre
textrutorna.

1.

Klicka pa [Take value] i programvaran for att spara vardena. En ny rad
med métdata visas. Take value

2. | En ny rad med matdata visas.

3 For att ta bort en rad med métdata klickar man pa [Delete] -knappen E!”—' ato
" | bredvid den aktuella datan. i i
Reference points ready! I I
(I Move tsarhasy aliig Wiahee ot set dmemaiermente (T
Store values when needed.
Sideways  Vertical bending Distance ;
0 0 16.6 :
5
mm mm m 6
TWlSt Frame Width Reference Sideways Vertical bending Distance
ﬁﬂ 0 0 00 Delete
4. 0 mm 500] 0 [i] 166 Delete
Vehicle length
16.6 m

Man &ndrar referenspunkter i programvaran genom att klicka pa rutorna i kolumnen Referens. Nar
du andrar referenspunkterna beraknar programmet automatiskt vardena fér sidobdj och héjdbg;. |
sa fall behdvs ingen ny méatning.

5. | Upprepa stegen som beskrivs ovan fér det 6nskade antalet matpunkter.

6. | Nar man &r klar trycker man pa:
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=l

Save

[Save] for att lagra alla varden och visa resultaten.

[Back] for att stanga utan att spara.

[Restart] for att starta om rammatning utan att spara.
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Utrustningskalibrering JOSAM’

20 Utrustningskalibrering

20.1 Kalibrera kamera

o Vi rekommenderar att kameran kalibreras minst en gang i kvartalet. Kalibrera alltid kameran om
] den utsatts for en stot, t.ex. tappats pa golvet.

Programvaran har en integrerad funktion for att kon-
trollera och kalibrera kamerorna. Kalibreringen utfors
pa fordonet som ska matas med hjalp av standardut-
rustningen fér matning. Starta om nddvandigt sjalva
enheten genom att trycka pa ON/OFF-knappen baktill
pa kameran. Folj stegen som beskrivs i hjalptexterna i
rutan pa datorskarmen:

Klicka fran Cam-alignerns huvudfonster pa [Camera calibration] @

Camera
calibration

Valj knappen [Print] for att komma at utskriftsvyn. Dar ser du den senaste kalibreringen av den an-
slutna utrustningen.
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JOSAM’ Utrustningskalibrering

3.

Valj den kamera som ska kalibreras och tryck pa [Camera calibration] gf
4.

Rikta kameran nagot uppat och tryck pa [OK]-knappen.
5.

Rikta kameran nagot nedat och tryck pa [OK]-knappen.
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Utrustningskalibrering JOSAM’

6.
Rikta kameran horisontellt och tryck pa [OK]-knappen.

7.
And-vand kameran genom att ta loss den fran hjuladapterns spindel, véanda den upp och ned och
satta tillbaka den pa hjuladapterns spindel igen. Rikta kameran mot samma markér och tryck pa
[OK]-knappen.

8.
Pa skarmen visas de kalibrerade vardena.
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Utrustningskalibrering

Klicka pa antingen [Save calibration] for att lagra kalibreringsvardena,

eller pa [Back] for att stanga.

ge
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Utrustningskalibrering JOSAM’

20.2 Kalibrera inklinometer

Programvaran har en integrerad funktion for att ka-
librera inklinometern. Kalibreringen utférs pa ett
stabilt stativ med hjalp av standardutrustningen for
matning. Starta om nédvandigt sjalva enheten ge-
nom att trycka pa ON/OFF-knappen baktill pa
inklinometern.
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JOSAM’ Utrustningskalibrering

Klicka fran Cam-alignerns huvudfonster pa [Inclinometer calibration] v’

Foéregaende kalibreringar visas nu. Klicka pa [Inclinometer calibration] v’

3. | Folj stegen som beskrivs i hjalptexterna pa datorskarmen.

il ® [Esosam

Montera inklinometern pa inklinometerstangen enligt beskrivning i 8.5 "Montera inklinometerenhet,
sida 27. Placera eller hang inklinometern och dess stang i en stadig position. Klicka pa [Take va-
lue] for att utféra den férsta matningen.
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Utrustningskalibrering JOSAM’

5.
|
Ta bort inklinometern och dess stang och vand den.
6.
=
Satt tillbaka den i samma stadiga position som i steg 4 och klicka pa [Take value] for att utféra en
andra matning.
7.

Programvaran har nu sparat de uppmatta vardena och beréknat kalibreringsfaktorn.
Inklinometern ar kalibrerad och redo att anvandas.

o Efter montering eller demontering av inklinometern pa stangen kravs alltid en kalibrering
] for att sékerstalla hdg matnoggrannhet.

8. | Klicka pa [Back] for att aterga till kalibreringsmenyn.
Back
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JOSAIWF Utrustningskalibrering

20.3 Kalibrera Wabco-adapter for radar

Programvaran har en integrerad funktion for att kontrollera och kalibrera Wabco-adaptern foér radar. Kalib-
reringen utfors pa fordonet som ska matas med hjalp av standardutrustningen fér matning.

° Wabco-adaptern for radar ska kalibreras innan den anvands for forsta gangen. Vi rekommende-
] rar ocksa att adaptern kalibreras om den far en stét, t.ex. tappas pa golvet.
1. | Tryck fran Cam-alignerns huvudfonster pa [Adas] (ﬁ%

2.
- ® O
Hardware
calibration Radar Mirror Radar Reference
Valj ACC/AICC-radarstativet och tryck pa [Hardware calibration]
3.

Placera radarstallningen 1 meter framfér radarenheten.
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Utrustningskalibrering JOSAM’

Montera Wabco-adaptern pa ACC/AICC-radarenheten pa fordonet.

Montera en kamera pa radarstadngen. Starta om nédvandigt kameran genom att trycka pa ON/
OFF-knappen baktill. Rikta kameran mot Wabco-adaptern och tryck pa OK pa kameran.
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JOSAIWF Utrustningskalibrering

And-vand Wabco-adaptern 180 grader. Tryck pa OK pa kameran.

Calibration succesful!

Press "Back" to return to the start menu.

[e]~T=]

Horizontal change from previous calibration

1,1°
)

Vertical change from previcus calibration

Back

De kalibrerade vardena visas pa datorskarmen.
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